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2. TOELICHTING OP DE INDELING VAN DE DOKU-
MENTATIE

De dokumentatie bestaat uit hoofdstukken welke geschei-
den worden door gekleurde bladen.

Het nummer van het hoofdstuk wordt aangegeven door
het eerste cijfer van het paginanummer.

Het tweede cijfer van het paginanummer is de volgorde-
nummering.

Indien wijzigingen of aanvullingen nieuwe toevoegings- of
vervangingsbladen noodzakelijk maken wordt het pagina-
nummer uitgebreid met een derde deel:

Een cijfer achter het paginanummer geeft aan dat het een
toevoegingsblad is.

Een vervangingsblad wordt aangegeven door een letter
achter het paginanummer.
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Voorbeeld
3-6 is pagina 6 van hoofdstuk 3
3-6-1 is een toevoegingsblad achter pagina 3-6

3-6-a is het vervangingsblad van pagina 3-6 (pagina 3-6
kan dus uit de dokumentatie worden verwijderd).

Alle pagina's zijn voorzien van een verschijningsdatum.
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3. TECHNISCHE SPECIFIKATIE

® Systeem

® Netspanningen

® Netfrekwenties

® Opgenomen vermogen
® Frekwentiebereik
® Uitgangsspanning

: Compact Disc Digital

Audio System

S 110V, 127 V, 220 V, 240 V

+ 10% (door transformator-
aansluitingen te wijzigen)

: CD202/10;

110V, 127 vV, 220 V, 240 V
omschakelbaar met behulp
van de spannings-
omschakelaar

: 50, 60 Hz (geen omscha-

keling noodzakelijk)
= 40 W
20 Hz + 20 kHz £ 0,3 dB

: max. 2 Veff/= 2,2 k()

Bovenstaande specificaties gelden van 20 Hz + 20 kHz.

® Uitgangsimpedantie
® Signaal-ruis ver-
houding

® Kanaalscheiding
e Kanaalverschil

® Totale harmonische
vervorming

® Intermodulatie
vervorming
® De-emphasis

® Afmetingen bxhxd

® Gewicht

3-1
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: = 0,01% (0 dB)
: = 0,005% (0 dB)

: 50 us of 15 us (geschakeld

door de subcode op de plaat)

420 x 86 x 301 mm

(deksel gesloten)

420 x 191 x 301 mm
(deksel geopend)

. ca. 6 kg
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BEDIENINGSORGANEN

. 'ON/OFF'-toets: voor het in- en uitschakelen van de
speler.

. 'SELECT -toets: voor het opzoeken van een nummer
waarmee u het afspelen wilt beginnen en het kiezen
van nummers bij het samenstellen van een programma.

.'STORE'-toets: voor het vastleggen van nummers bij
het samenstellen van een programma.

.'"CANCEL'-toets: voor het weglaten van nummers die u
niet wilt horen in een programma.

.'PLAY/NEXT -toets: voor het starten van het afspelen
('PLAY’) en het overgaan naar het volgende nummer
tijdens het afspelen ('NEXT').

.'STOP/CM'-toets: voor het tussentijds stoppen van het
afspelen ('STOP') en het wissen van een programma
('CM' = Clear Memory).

.'REV'-toets: voor het opzoeken van een bepaalde
passage terug in een nummer.

. 'ERROR'-LED: flitst op als u een vergissing bij het
bedienen of programmeren maakt.

.'FWD’-toets: voor het opzoeken van een bepaalde
passage verder vooruit in een nummer

.'REL'-LED: gaat branden als het display de relative tijd
aangeeft.

11.

12.
13.

14.

15.

16.
17.
18,

19.

20,

12 33148A

'PAUSE'-toets: voor korte onderbrekingen van het
afspelen; het geluid valt weg maar de plaat blijft
draaien.

'‘REPEAT -toets: voor het herhalen van een plaat of van
een programma.

'PUSH TO OPEN" verhoging op het deksel waarop u
moet drukken om het platenvak te openen.
'PROGRAM’(ma)-indicator: hierop wordt door middel
van brandende LED's aangegeven hoeveel nummers
een plaat bevat; tevens hulpmiddel bij het samenstellen
van een programma.

'TRACK'-indicator: geeft door middel van een bran-
dende LED aan hoe het afspelen van de plaat vordert;
wordt tevens gebruikt om de nummers aan te wijzen
die u wilt programmeren.

'PAUSE'-LED: gaat branden als u op de 'PAUSE'-toets
drukt.

'‘REPEAT'-LED: gaat branden als u op de 'REPEAT'-
toets drukt.

'ABS’-LED: gaat branden als het display de absolute
tijd aangeeft.

‘TIME' indikatie geeft naar keuze aan: de gespeelde tijd
per nummer (relative time) of de totaal gespeelde tijd
(absolute time).

‘TIME'-toets: voor omschakeling van absolute naar
relatieve tijdsindikatie.
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5. REPARATIEWENKEN

Om te voorkomen dat losse metalen voorwerpen in het
CD mechanisme terecht komen, moet er voor gezorgd
worden dat de plaats waarop gerepareerd wordt schoon
is.

Véoringebruikname of servicen van het apparaat moeten
de twee transportschroeven in de bodem verwijderd
worden.

Deze moeten na het servicen weer worden aangebracht.

Het objektief kan met een blaaskwastje worden schoon-
gemaakt.

Het CD-mechanisme is voorzien van zelfsmerende lagers
en mag daarom NIET gesmeerd worden.

Draai geen andere dan bij de wenken genoemde schroe-
ven los.

Het apparaat bestaat uit diverse MOS IC’'s. Omdat MOS
IC's in het algemeen zeer gevoelig zijn voor overbelasting
en te hoge spanning, dient bij het servicen de grootst
mogelijke zorgvuldigheid in acht genomen te worden. Zie
voor verdere instructies de bijsluiter in de verpakking van
de IC's.

In het apparaat zijn chip componenten toegepast. Voor
het demonteren en monteren van chip componenten zie
onderstaande figuur.

5-1
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De plaat moet altijd goed aanliggen op de draaitafel.
Hiervoor is in het deksel een plaataandrukker gemon-
teerd.

Wanneer voor reparaties aan een uitgekast frame een
plaat moet worden toegepast, gebruik dan een losse
aandrukker.

Kodenummer van de aandrukker is 4822 526 10241.

De servo uP kan in de servicestand gezet worden om de
schakelaar en display-print te kontroleren en ook om de
servosystemen afzonderlijk te testen. (Zie bij de fout-
zoekmethode).

De IC's welke toegepast worden in het decodeercircuit
kunnen een ander typenummer hebben dan vermeld in
het principe schema.

DEMOD = SAA7010 = M429X
FIL = SAAT030 = M455X
X is een cijffervan 0 + 9

Voor instellingen aan de onderzijde waarbij het apparaat
in de normale gebruiksstand moet staan worden service-
steunen geleverd. Kodenummer 4822 395 30202.

Deze steunen kunnen in de 4 gaten van de zijwanden
worden bevestigd.

GENERAL

SERVICE PACKAGE

OR il
SOLDERING
IRON 3
SOLDER WICK
4822 321 40042
vg A PAIR OF TWEEZERS
B
HEATING ' HEATING
W[V«
SOLDERING IRON
CHIP c
MPONENT
soLoer COMPONENT o1 e SOLDER WICK CLEANING
COPPER TRACK
e e e S
GLUE

DISMOUNTING

VACUUM PISTON
SOLDERING 4822 395 10082

IRON ™~ <
=
e.g. WELLER

SOLDER TIP PT-HT

PRECAUTIONS

SOLDERING
IRON

SOLDERING
IRON
N CHIP
COMPONENT

MOUNTING

eg A PAIR OF TWEEZERS

\/ A
SOLDER
@205-08 mm
SOLDERING \ PRESSURE
AON \
IRON \:,\ \
SOLDERING TIME SOLDER B
< 3 sec/side @05-08mm

PRESSURE SOLDERING
+ 1 IRON

EXAMPLES

SOLDERING

27 012012
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Service hulpmiddelen

Service steunen
Lasersimulatorprint
NEG.VOLT PH.
POS.VOLT.SH.
Lichtgevoelig komponent
Fotodiode
LDR.
7€ orde filter
Spiegeltje voor hoekmeting
Testplaten
Glasplaat
Audio testplaat
Plaat zonder defekten,
Plaat met DO-fouten,
zwarte spots en vingerafdrukken
Test IC's
Set 1

4822 395 30202

4822 395 30203
4822 395 30215

4822 130 31205
4822 116 10002
4822 385 30204
4822 395 90205
4822 395 90204
4822 397 30085
4822 397 30086

4822 395 30194

Toevoegingsset (voor subprint)
Afzonderlijke test IC's
Voor set 1
SAAT000
SAA7010
SAAT020
SAAT030
MSM2128
TDA1540
Voor toevoegingsset
CX7933
CX7935
Subprint
Aandrukker
Set TORX schroevedraaiers
recht
gebogen

4822 397 60069

4822 395 30198
4822 395 30195
4822 395 30196
4822 395 30199
4822 395 30197
4822 395 30201

4822 397 60071
4822 397 60072
4822 397 60073
4822 526 10241

4822 395 50145
4822 395 50132
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Uitkasten van het frame

® \Verwijder de bodemplaat nadat de 8 schroeven aan de
onderzijde zijn weggenomen,

® Verwijder de 3 schroeven A (zie Fig.)

Verwijder de 2 schroeven B.

Demonteer de 2 sierstrippen C door deze aan de kant

van de schroefjes naar voren te trekken.

® Verwijder de 4 schroeven uit de zijwanden.

Draai de speler om en open de klep.

Buig de zijwanden iets naar buiten en

bovenkap naar boven.

® Bij metingen aan het apparaat zonder bovenkap
moeten de verbindingen op de klepschakelaar worden
losgehaald en met elkaar worden doorverbonden. (De
voeding voor de laserdiode gaat via de klepscha-
kelaar).

trek de

Let op

Zorg er bij het monteren van de bovenkap voor dat de
kleparrétering goed in de geleiding wordt aangebracht.

Verwijderen van het voorfront

e Kast het frame uit.

e Verwijder de 2 schroeven B (zie Fig.).

® Demonteer de 2 sierstrippen C door deze aan de kant
van de schroefjes naar voren te trekken.

e Verwijder de 4 schroeven waarmee het voorfront aan
het frame is bevestigd.
Het voorfront kan naar voren van het frame worden
verwijderd.

Let op

Zorg er bij het monteren van het voorfront voor dat de
aardveren weer worden aangebracht.

Servicen van de schakelaar- en displayprint

De print is bevestigd in het voorfront.

e \Verwider het voorfront.

® De print kan worden gedemonteerd nadat de 2
bevestigingsschroeven zijn verwijderd.

Vervangen van een LED

e Neem de schakelaar en displayprint uit het voorfront
(zie bij "servicen van de schakelaar- en displayprint”).

307 £8
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Groene LED
® De LED-houder bestaat uittwee gedeeltes welke met5
arréteerlipjes op elkaar zijn bevestigd.
Door de 5 arréteerlipjes weg te buigen kan het
bovenste deel van de LED-houder worden verwijderd.
® De LED kan nu naar boven uit de print worden
verwijderd.
® Let bij de montage op de juiste aansluiting (anode en
kathode) en de hoogte van de LED: Om de LED op de
juiste hoogte te krijgen moet deze voor het solderen
tegen de bovenkant van de LED-houder worden
geduwd.

Rode LED

® De LED-houder bestaat uit twee gedeeltjes welke met
2 arréteerlipjes tegen elkaar zijn bevestigd.
Door de 2 arréteerlipjes weg te buigen kunnen de 2
delen worden verwijderd.

e De LED kan nu vervangen worden.

® Let bij montage op de juiste aansluiting (anode en
kathode) en de hoogte van de LED: Om de LED op de
juiste hoogte te krijgen moet deze voor het solderen
tegen de bovenkant van de LED-houder worden
geduwd.

Servicen van de decodeerprint en de servoprint

e Kast het frame uit.

® Verwijder de metalen afschermplaat aan de boven-
zijde van het frame. De afschermplaat kan worden
gedemonteerd door op de hoeken in de buurt van het
CD-mechanisme een klemringtang te gebruiken.

® Wanneer de decodeerprint uit het apparaat wordt
genomen is de servoprint aan de onderdelenzijde
bereikbaar.

e De servoprint kan gedemonteerd worden nadat de
metalen afschermplaat aan de onderzijde van het
frame is weggenomen.

De afschermplaat kan worden gedemonteerd door op
de hoeken in de buurt van het CD-mechanisme een
klemringtang te gebruiken.

Vervangen van de draaitafelmotor

I0E1SAN

e Kast het frame uit.

® Verwijder de voorversterkerprint welke met 4 schroe-
ven op de CD-mechanisme is bevestigd.

e Dedraaitafelmotoris met3 schroefjes bevestigd op de
chassisplaat

e Bij het monteren moet eerst schroef A worden
gemonteerd (zie Fig.).

Let op

Na montage van de motor moeten achtereenvolgens
worden gekontroleerd:

a. Hoek plaat- lichtweg.
b. Hoogte instelling van de draaitafel.
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Vervangen van de klep

® Neem de bovenkap los (zie bij: "Uitkasten van het
frame").

® Verwijder de houder van de klepschakelaar en demper.

@ Druk het arréteernokje in en verschuif de klepas zover
dat een scharnierpunt vrij komt.

@ De klep kan met de as vanaf de bovenzijde worden
verwijderd.

Servicen van de RAFOC-unit (= Radiaal- en focusunit)

M3x20

30614410 /A

® Kast het frame uit.

® Neem de twee flexprinten uit de connectoren op de
voorversterkerprint.

® De unit kan worden verwijderd nadat de twee be-
vestigingschroeven M3x20 zijn weggencmen (zie
fig.).

® De unit bestaat uit 5 service onderdelen:
2 flexprinten, radiale motor pos. 52. lichtpen pos. 57 en
focusunit pos. 58.

® Indien de focusunit moet worden vervangen moeten
schroef M2,5x10 worden losgedraaid en schroef M2x5
worden verwijderd.

® Voor het vervangen van de lichtpen is het niet
noodzakelijk de RAFOC-unit uit het apparaat te
nemen.
De lichtpen kan worden vervangen nadat schroef
M2,5x10 is losgedraaid.
Bij het monteren moetde lichtpen zover mogelijk inde
arm worden geduwd en rechtsom tegen de aanslag
worden gedraaid.

CS 89 259

LET OP: Om te voorkomen dat instellingen wijzigen,
mogen GEEN ANDERE SCHROEVEN dan
hiervoor genoemd worden LOS gedraaid.

DE LICHTPEN IS VOOR STATISCHE LADING VEEL
GEVOELIGER DAN EEN MOS IC,

ONZORGVULDIG BEHANDELEN TIJDENS HET SER-
VICEN KAN DE LEVENSDUUR DRASTISCH VERMIN-
DEREN. ZORG ER DAAROM VOOR DAT TIJDENS HET
SERVICEN DE HULPMIDDELEN EN UZELF HETZELF-
DE POTENTIAAL HEBBEN ALS HET MECHANISME.

Wanneer eén van de onderdelen van de RAFOC-unit is
vervangen moet de hoekinstelling worden gekontroleerd.

Opmerking:

In de lichtpen kan zowe! een laserdiode gemonteerd
zijn welke op positieve voedingsspanning funktioneert
als een laserdiode welke op negatieve spanning
funktioneert.

DEZE MOGEN NIET ONDERLING VERWISSELD WOR-
DEN.

Wanneer een laserdiode toegepast is welke op positieve
voedingsspanning werkt, is de voorversterkerprint voor-
zien van servicebedrukking met de aanduiding POS.
VOLT.SH.

Bij gebruik van een laserdiode welke op negatieve
voedingsspaning werkt, I1s de voorversterkerprint voor-
zien van de servicebedrukking met de aanduiding NEG.
VOLT.PH.

Voor service worden zowel de lichtpen als de voorver-
sterkerprint geleverd:

Voor negatieve voedingsspanning:
Lichtpen
Voorversterkerprint (NEG.VOLT.PH.)

4822 691 30117
4822 214 50307

Voor positieve voedingsspanning:
Lichtpen
Voorversterkerprint (POS VOLT.SH.)

4822 691 30123
4822 214 50325
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6. METINGEN EN INSTELLINGEN
MECHANISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN

Hoogte instelling van de draaitafel (zie Fig.)

30 460 AR2

Voor deze instelling moet het apparaat in de normale
gebruiksstand staan. Hierbij kan gebruik gemaakt worden
van de servicesteunen 4822 395 30202.

Speel van plaat 4822 397 30086 spoor 1 af (plaat zonder
defekten).

Sluit een DC voltmeter aan over weerstand 3240 op de
SERVO P.C.B. (= —FOCUS MOTOR).

Draai borgmoer A los. Regel met bout B de draaitafel-
hoogte zodanig dat de spanning over 3240 =0V+100 mV.
Draai borgmoer A weer vast. Let er bij het vastdraaien op
dat de instelling niet verloopt.

Kontrole van de hoekinstelling

30 707 A%

Kast het frame uit.

Leg het spiegeltje 4822 395 90205 op de focusunit en de
glasplaat 4822 39590204 (metaandrukker 4822 526 10241
op de draaitafel.

Plaats het apparaat onder een lichtbron, waaronder zich
een rechte lijn bevindt (b.v. TL met rooster).

Zet de rafoc arm in de middenstand. Draai het apparaat
zo, dat de rafoc arm evenwijdig staat met de lijn onder de
lichtbron (zie Fig.).

Kijk in de richting en in het verlengde van de lijn naar de
reflectie hiervan op glasplaat en spiegel.

Deze lijnen mogen niet meer dan 4 mm uit elkaar liggen:

6-1
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OBJECTIVE
DISC ITRANSPARENT)

30708 ars

Plaats het apparaat zodanig dat een lijn over het midden
van het spiegeltje loopt.

Wanneer de andere lijn binnen het opperviak van het
spiegeltje blijft is de afstand < 4 mm.

Draai het CD mechanisme 90° ten opzichte van de vorige
stand. De rafoc arm moet in de middenstand blijven staan
(zie Fig.).

Herhaal de vorige meting.
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Afregelen van de hoekinstelling

Bij het afregelen van de hoek plaat-lichtweg in de fabriek
is een compromis gezocht tussen een minimale hoekaf-
wijking en minimale wrijving van de arm,

indien bij meting blijkt dat de hoek buiten de gegeven
tolerantie valt moet de hoek NIET op minimale afwijking
maar juist binnen de tolerantie worden afgeregeld. De
nieuwe instelling moet liggen tussen de oude instelling en
de optimale instelling.

Na de afregeling moet de wrijving van de arm worden
gekontroleerd. Dit gebeurt met behulp van een veer-
drukmeter welke wordt aangelegd bij het kontragewicht.
De wrijving van de arm mag, gemeten over de hele uitslag,
niet groter zijn dan 30 mN.

Wanneer de wrijving te hoog blijkt te zijn moet de
instelling op de oude waarde worden teruggebracht.
Vervang dan de objectiefunit door een nieuwe en
kontroleer opnieuw de hoek.

Blijkt de hoek nog niet binnen tolerantie te vallen dan
moet de arm worden vervangen.

Het afregelen van de hoek geschiedt als volgt:
Plaats het frame op de servicesteunen 4822 395 30202.

% -
N F 30703 A15

Draai de schroeven C (zie Fig.) zover los dat lagerplaat D
te verschuiven is.

Corrigeer de hoekinstelling door de lagerplaat in de
richting te verschuiven welke in het figuur wordt aange-
geven.

Draai de schroeven C vast en let er hierbij op dat de
instelling niet verloopt.

Kontroleer hierna nogmaals de hoekinstelling in twee
richtingen.

Let op

Na de instelling van de hoek moet de hoogte-instelling
van de draaitafel worden gekontroleerd.
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ELEKTRISCHE METINGEN EN INSTELLINGEN
Specifikatiemeting

L S/N AND
DISTORTION
ILTER
€O PLAYER e METER
R

og SOUND TECHNOLOGY
ST 17008

30 £59 a2

Voor het meten van de specifikatie kan gebruik gemaakt
worden van de audiotestplaat 4822 397 30085.

Gebruik voor het meten van:

— Totale harmonische vervorming (T.H.D).

— Intermodulatie vervorming.

— Signaal-ruisverhouding (S/N).

een 7€ orde filter (4822 395 30204) (zie Fig.).

Wijzigen van transformatoraansluitingen

S 2 3, 8,5, 705,
E o T = 3
A o - =
:— ;f | ‘E E‘ =
=V E E
14 Ny o

5 5

L 4

3 3

127V

2 2
M0V~
N F1 1 N 1

F1=025A/125"C

30798 a2

Indien het apparaat moet worden aangesloten op een
netspanning welke afwijkt ten opzichte van de op het
typeplaatje vermelde spanning moeten de transforma-
toraansluitingen worden gewijzigd, zoals aangegeven in
het figuur.

Let op

Bij wijziging naar 110 V of 127 V moet de glaszekering op
de voedingsprint worden gewijzigd van 200 mA-T naar
400 mA-T.

Afregelen van de +2 voedingsspanning

(zie SUPPLY P.C.B.)
Regel met instelweerstand 3455 de spanning tussen de
aansluitpunten A485 en A482 af op 5V + 50 mV.

6-3
1983-06-02

Laservoeding (NEG.VOLT.PH.)

(zle PRE-AMPL.+LASER P.C.B.)

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelf hetzellde potentiaal hebben als
het CD mechanisme.

T0 8172
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:
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U - s —

30 72 815

Kontrole

Hierbij moet de lasersimulatorprint 4822 395 30203
worden gebruikt.

Neem de flexprint uit connector A11 en verbind de
simulatorprint met de connector.

Verwijder plug A16 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met
connector A16.

Maak plug A17 los en plaats de plug met 1 draad in de
connector A17.

In de rusttoestand moet de stroom door de laserdiode
< 1 mA zijn.

Kontrole:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "OFF"-stand
en de netschakelaar in stand "ON".

Draai instelweerstand 3180 linksom (min. R) en meet de
spanning over weerstand 3194,

De spanning moet < 10 mV zijn.

Kontrole van de regeling van de laservoeding:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "ON"-stand
en meet de spanningen tussen de punten V en L op de
simulatorprint.

Weerstand 3180 rechtsom (max. R):

UvLl = —120 mV + 24 mV.

Weerstand 3180 linksom (min. R):

Uyl =—720 mV + 144 mV.

Stel weerstand 3180 zo in dat, Uv.L= —500 mV is.

Dit is een voorinstelling. Nadat de simulatorprint ver-
wijderd is moet de laserstroom ingesteld worden.

Afregelen

Speel van testplaat 4822 397 30086 spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten).

Sluit over weerstand 3308 op SERVO P.C.B. een DC
voltmeter aan.

Regel met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 500 mV+50 mV bedraagt.

Let op

Een te hoge laserstroom (> 550 mV over weerstand 3308)
verkort de levensduur van de laserdiode.
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Laservoeding (POS.VOLT.SH.)

(zie PRE-AMPL+LASER P.C.B.)

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelf hetzelfde potentiaal hebben als
het CD mechanisme.

¢ ——{TO A172
3
=
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2 :; TO A6
426 ot L

31 966812

Kontrole

Hierbij moet de lasersimulatorprint 4822 395 30215 wor-
den gebruikt.

Neem de flexprint uit connector A11 en verbind de
simulatorprint met de connector.

Verwijder plug A16 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met con-
nector A16.

Maak plug A17 los en plaats de plug met 1 draad in de
connector A17.

In de rusttoestand moet de stroom door de laserdiode
= 1 mA zijn.

Kontrole:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "OFF"-stand
en de netschakelaar in stand "ON".

Draai instelweerstand 3180 linksom (min. R) en meet de
spanning over weerstand 3194,

De spanning moet < 15 mV zijn.

Kontrole van de regeling van de laservoeding:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de "ON"-stand
en meetde spanningen tussen de punten +Ven —Vopde
simulatorprint.

Weerstand 3180 rechtsom (max. R):

U+v -v =60 mV £+ 30 mV.

Weerstand 3180 linksom (min. R):
Utv-v=560mV + 50 mV.

Zet weerstand 3180 in de middenstand.

Dit is een voorinstelling. Nadat de simulatorprint ver-
wijderd is moet de laserstroom ingesteld worden.

Afregelen

Speel van testplaat 4822 397 30086 spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten).

Sluit over weerstand 3308 op SERVO P.C.B. een DC
voltmeter aan.

Regel met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 575 mV+75 mV bedraagt.

CS 92330

Afregelen van de focusbandbreedte

c232 i A23T
B M

30 M3 B1S

Maak een meetopstelling volgens het figuur.

Speel van testplaat 4822 397 30086 spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten).

Regel metinstelweerstand 3158 op PRE. AMPL. + LASER
P.C.B. het faseverschil tussen de signalen A en B af op
180°.

Dit komt overeen met een minimale afstand D op het
Lissajous-figuur.

R= 47 k() —1% 5322 116 54671
C=10nF —1% 5322 121 54154

Afregelen van de offset-control

(zie SERVO P.C.B.)

Geldt niet voor printen gemerkt met een ronde gele
sticker "A" of daaropvolgend. Zie mededeling A83-137.
Zetde servo-up inde service stand door de netschakelaar
en de stop-toets gelijktijdig in te drukken.

Sluit een DC voltmeter aan tussen punt 14 van IC6215en
. O

Regel met weerstand 3315 de spanning afop 0 V.

Kontrole van de A.G.C. en de offset schakelingen

(zie SERVO P.C.B.)

Speel van testplaat 4822 397 30086 spoor 1 af. (Plaat
zonder defekten).

De spanning tussen punt 14 van IC6212 en L moet

—4 V2V zijn.

Despanningtussen punt 14van IC6215en L moet0V+2V
zijn.

Afregelen van de kanaalgelijkheid

(zie DECODER P.C.B.)

Geldt niet voor printen gemerkt met een ronde gele
sticker "A" of daaropvolgend. Zie mededeling A83-137.
Speel van de audio testplaat het spoor af waar het linker
en het rechter kanaal gemoduleerd zijn op 0 dB.

Meet de uitgangsspanning van het linker en het rechter
kanaal.

Regel met instelweerstand 3736 de uitgangsspanning van
het linker kanaal zo af dat het verschil met het rechter
kanaal 0 dB = 0,2dB is.

Instelling van de PLL-schakeling

(zie DECODER P.C.B.)

Geldt niet voor printen gemerkt met een ronde gele
sticker "A" of daaropvolgend. Zie mededeling A83-137.
Zet het apparaat in stand stop.

Sluit een frekwentieteller aan tussen punt 22 van |C6651
(DEMOD) en L.

Regel met spoel 5651 de frekwentie af op 4,350 MHz +

5 kHz.

Let op: Deze instelling moet direkt na het inschakelen
van het apparaat gebeuren.
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Mechanism
51 4822 322 40051
52 4822 691 30119
53 4822 460 20446
54 4822 361 20369
56 4822 322 40048
57 (POS.VOLT.SH.)
4822 691 30123
57 (NEG.VOLT.PH)
4822 691 30117
58 4822 691 30118

Cabinet

101
102
103
104
106

107
108
109
11
112

113
114
115
116
117

118
119
120
121
122

4822 410 22902

4822 417 50174 set of 9 knobs

4822 256 90477
4822 450 60333
4822 410 22901

4822 460 20443
4822 460 20479
4822 460 20445
4822 459 80193
4822 460 20441

4822 460 20442
4822 460 20431
4822 426 40302
4822 417 50168
4822 426 40263

4822 532 60906
4822 426 40267
4822 122 70022
4822 417 50167
4822 417 50166

4822 532 11049
4822 492 51512
4822 410 23145
4822 276 11167
4822 532 11051

4822 325 80226
4822 502 11613
4822 256 10151
4822 460 20481
4822 492 62807

4822 532 10794
4822 466 81374
4822 522 31741
4822 278 90491
4822 278 90489

4822 426 40266
4822 502 11659

7-1-a
1983-10-20

4822 256 30231 For /01/10 only
5322 272 10215 For /01/10 only

4822 464 50271
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ELUCIDATION OF THE BLOCKS IN THE BLOCK DIAGRAM

TOELICHTING OP DE BLOKKEN VAN HET BLOKSCHEMA

EXPLICATION AU SUJET DES BLOCS DU SCHEMA-BLOC

ERLAUTERUNG DER BLOCKE DES BLOCKSCHALTBILDS

SPIEGAZIONE APPROPOSITO DEI BLOCCHI NELLO
SCHEMA A BLOCCHI

Laser supply Radial error and focus error signals
IC6114, TS6118 32 R3101, 3102, 3103,

3104, C2101, 2102,
Rafoc unit 2103, 2104

33 1C6101, R3130, 3131,

1041, arm, lightpen 3132, 3133, 3137, 3138,

HF amplifier 3138, 3140
c2111 Focus servo
TS6103, 6104
TS6105, R3146, 3148, 3150, 3152, 3153, C2117, 2122 84 1co107
35 1C6205C
TS6109, 6110 36 1C6208a, 3219, 3220
TS6111, 3172, 3173, 3174, C2129, 2130, 2132, 2133 C2005 : '
37 TS6230

Drop-out HF level detector 38 R3238. 3239, C2211

39 1C6208, TS6231, 6232

From AHO1

TS6680, 6681 TS6530,6531 41 Turntable motor

D6700, 6701, C2677 D6550, 6651, C2527

D6698, 6699, C2675 D6548, 6549, C2525 )

IC6655-5, 6, 7 IC6508-5, 6, 7 Turntable motor amplifier

IC6655-1,2, 3 IC6508-1,2, 3 42 TS6233, 6234

TS6683 TS6533 43 1C6209a, TS6233, 6234, R3257, C2216

44 1C6209a, TS6233, 6234, R3257, C2217

Decoding 45 1C6209b, R3253, 3254, 3255, 3258, 3259, C2215

From AHO1 46 1C6209b, R3253, 3258, 3259, 3260, 3261, C2218,
2219

R3657, 3659, C2652, R3507, 3509, C2502, 2509 47 1C6205d

2659

lt?s%%? 5651, C2656 ::?sgi? L5501, C2506 AIIAID GHn conivol

. L5651, . .

1C6652, a, b 1C6504 a, b 48 D6249, R3281

1C6801, 6803, 6804, 1C6510 49 1C6213a

6805, 6807, 6809, 6810 50 1C6212a, C2233

IC6657, 6658 1C6512 51 1C6213c

IC6660, 6661, 6662, IC6514 52 D6250, R3284

6663, 6664, 6665, 6666 53 1C6213d

1C6669 1C6517 54 R3328, C2244

1C6670 106519 55 |1C6212b, R3324, 3325, 3326, C2236, 2237, 2238,

GRar ] iCaGe 56 lzéggh?c 6213b

R3722, 2716, 2717 R3572, C2566, 2567 :

IC6673a, R3724, C2718  1C6523a, R3574, C2568 57 1C6212d, R3373, C2256, 2257

IC6675a, R3745, C2753  1C6525a, R3595, C2603

R3743, C2751, 2752 R3593, C2601, 2602

IC6673b, R3726, 3727,  1C6523b, R3576, 3577,

C2720, 2721 C2570, 2571

IC6675b, 3747, 3748, IC6525b, R3597, 3598,

C2755, 2756 C2605, 2606

IC6667, 6668 =

IC6654 1C6506

76
77
78
79
80
81

83

Radial servo

IC6214a, b : IC6216-7, 8 : TS6239
1C6216-1, 2 : TS6238

1C6216-5, 6, 13 : IC6256-3, 4, 12
1C6214¢

1C6214d, R3349, 3350, 3351, C2251
R3375, 3376, C2259

IC6211-1, 2,15

IC6218, TS6240, 6241

R3386, C2267

IC6205b

Control and display

1102

Switches (9x)

1C6101

1C6102

1C6201

6106

Switch ABS/REL. TIME

Track detector

IC6207a, b
IC6207¢c
1C6205a
R3216, C2204
1C6217b
TS6242
R3215, 3217
1C6217a

93

94

Oftset control

R3391, 3392, 3394, C2261, 2262
IC6215¢c, C2243

IC6215a

IC6211-3, 4,5

IC6215b

D6255

1C6215d, D6252

R3356, 3357, 3358, 3359, C2246. 2247

Supply

IC6451, 6452, 6453, 6454, 6455, TS6457,

D6463 + 6476

Mains filter
L5451, R3468, C2493, 2495

8-1-2
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SUPPLY PB Aa‘-55[ to mains transformer
to Servo 8451 2458 6465 P 2459 point 11
PC.B.CI0L MC7812CT 150 usngg wsoe0 TN
o1 (2 Mall +120V 3| T +186Y maf mat 291V~
2451 [ags2 455 2456] 6463 6464 [2457
4Tn ‘L?S:zu ‘L?IEIJU u 100n==  INSDB0 - INS0B0  ==15n
I o f I waf ALSL| to mains transformer
point
to Se P.CB, B452
{:] rvo 306 TOMIZAUC
-1 [-12v) —qMABE T -19.6V
2462 Jougs i
100n Igez“ Ig%sﬂu
J.: I to mains switch
t point 1
o Serve PC.B. 6453 8467 to mains switch
€301 Lu3s7T int 2
-3 180 42400 180V i ¢ ot 6488 5y BAWG2 poin
Jaes7 Jauen 2n
470 S22 T i 6459 -
oe 2451 "h BAWE2 100 to mains transformer
=16.7V 9 6476 .[ point N
BAWEZ 3468 |2485 (2493
toibarvo Eel . o9l 283 [334%2 1000 ==In
A482 10u
i il
C472 ) to mains transformer
: point &
Ads1] to _mul:lins transformer
to Servo PCB. ]%E:'r'a__ 8470 an _.?i‘j.n T point 8
2 Liejos A485 gl ooV T e "nr:'
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A

SUPPLY PCB.

32 848 C12

—) r
LM317T 4822 209 80591 120E - 1% NRF25 4822 111 30537
LM337T 5322 209 81236 160E - 1% MR25 5322 116 50417
MC78M12CT 5322 209 86176 270E - 1% MR25 4822 116 51225
79M12AUC 4822 209 81725 750E - 1% MR25 4822 116 51234
820E - 1% MR25 5322 116 54541
1k - 1% MR25 4822 116 51235
«) 1k05 - 1% MR25 5322 116 55286
1k6 - 1% MR25 4822 116 51241
BC369 5322 130 44593 220k - 1% VR25 5322 116 64114
—»H = 2
1N5060 4822 130 31164 2451,2467,
BAW62 4822 130 30613 2487 47 nF - 10% 4822121 40525
- 24552565 1500 u - 25V 4822 124 40432
e g:;g.w?. 2200 u - 16V 4822 124 40723
2456,2462,
5451 2x 25 mH 4822 157 51576 24742478 § 100 nF -10% 4822 121 40334
1006 (T1)  Mains transformer 4822 145 20229 2493 10F - 1KV 4822 122 40347
é 2496 100 nF - 250 V 5322 121 44302
1 F
3455 10k 4822 100 10035
1451 220/240 V version 4822 253 30012
(200 MAT)
r 110/127 V version 4822 253 30016
(400 MAT)
3457 P.T.C. 9.4E 4822 116 40031

Miscellaneous

Mica washer
Spring clip

Insulating )ig
Fuse holder

LA12 6V 0.1A
Transf. fuse 125°C/0.25A

4822 255 40161
4822 492 62828
4822 403 51043
4822 492 60063
4822 134 40523
4822 252 20007




8-3

c , o . b . s ! A 1983-06-02
T T T T
s . i sl . ; o)
| =2y s B e——— i ;
SUPPLY PC.B. 2
MAINS TRANSFQ
. i
3
&
32853 Cn
E T D T c { 8 f x
ITEM  PCB ITEM  PCB
1451 E02 3459 02 1451 E02 3458 ADZ
2451 ADZ 460 BO2 2651 A02 3459 A02
2552 A02 361 coz 2052 A02 3660 BOZ
2455 BO2 162 CO2 2455  BO2 a6l CO2
24%6  BO3 3463 CO2 2456 B0} 62 CO2
2457 BO3 Ja68  E03 2657 BO3 2463 CO2
2458 BO3 5451 EO03 2458 BO3 68 ED3
2459 BO3 6551 AO1 2459 BO3 5451 EO3
2461 AOL 6452 AOL 2662 AO2 haST  AUL
2665 BO3 6653 A03 2463 AOL A452  AOL
2467 AU3 ba54  BOL 2465  BO3 6451 ADY
2468 AD3 6455 €01 2467 AU3 6455 COf
2470 AO4 6457 A0 2468 A03 6457 A0l
2471 803 6462 AO2 2570 A4 6463 B0
2474 - A02 6463 BO3 2671 BO3 LT TR ik}
2473 A02 464 BOY 2674 AD2 6466 BO3
2476 O3 6465 BO3 2675 A02 6467 BOL
2477 o3 b4bs  HO3 2476 C03 6468 BOG
2478 €03 B46T  BOG 2477 €03 6469 BO&
2479 603 6468 BOL 2478 c03 6470 €03
2480 €03 h469  HOG 2479 €03 6471 c0O3
2481 €03 6470 €03 2480 o3 6672 DO
2483 803 6471 €03 248] €03 K473 CO3
2487 A03 B4TZ 103 2483 A3 6474 13
2488 AO3 6473 O3 2487 A03 6475 N3
2489 €02 B4T4  DO) 24BE AD3 h&TE  RO4
2493 EOS 6475 D03 2489 cu2 b554  BOI
2495 E03 B4TH  BO& 2493 E03
2496 AD3 2495 EO3
3451 AD3 2496 AO3
W52 AD3 451 A03
1455 02 W52 A03
3456 €02 3455 co2
1487 ADZ 456 o2
W5E  ADZ 37 a0z
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v

MPL. + LASER CIRCUIT (NEG. VOLT. PH.)

1983-06-02 PRE. A 3145 A9
21001 D3 2111 BS 2127 BIl 2135 RIS 2147 GI4 3103 E3 3112 B6 3117 E6 3125 C8 3137 DB 3146 K1 3155 09 3164 Bl 3172 C13 3177 D15 3187 16 6104 B 7 Bl Cl4
2102 E3 2114 C7 2129 Cl2 2140 H4 2148 GIS 3104 F3 3113 A7 3118 FS 3130 F6 3138 D8 3148 K1 3156 F8 3165 CI0 3173 C13 3180 13 3188 17 3194 [ B 6105 RS9 6ll4 HE
2103 E3 2115 C6& 2130 CI3 2142 16 2149 HI4 3105 F4 3114 C7 3119 F6 3131 F7 3139 €8 3150 K1 3158 F 9 3174 Cl4 3181 13 3190 W7 3197 GI5 6107 D8 6114 HS
2104 F3 2117 B9 2132 Cl4 2144 H7 3101 D3 3110 AS 3115 C5 3123 A7 3132 F7 3140 FB 3152 K1 3162 A1l 3167 C12 3175 AlS 3184 HS 3191 17 6101 C4 6108 Cil 6115 I 5
2110 BS 2122 A9 2133 Cl4 2145 GO 3102 D3 3111 BS 3116 C6 3124 ARB 3133 F &8 gm Eg 3153 €9 3163 BI2 3176 C15 3186 H6 3192 HE& 6103 B6 6110 Bl2 6118 H B
1 | 2 | 3 4 | ] | 8 | 7 | 8 | 9 | 10 | il | 12 [ bE] | i | 15 18
+3 +3
 J
g 3182 =] 3175 A
(3%
= ' |2135 -
10n
Ilai
2127 . 3163
B 48l o B
| s cose AlD2 |
BCB488 ) 7.5V
4 COB1 Al01 i 2.0v| 2128 2130 3173 '
c d ] 2114 . 1t 4 (+
GUARD 'L :3114 10n ®afinn "afion
maf A6 4ia
+3 l 213167 p— HF to decoder pcb
= NEs51aN e = e = ™ Y =
3101 = - L to decoder pcb
1 COB6 | AlDB P v ~ 3137 3155 ABT3
—e 1 CFEY, i A # 10k} B 22k 1
0 A3 2101 IK ' 0
680p +3 3177
= SATCN
i
§4Jio cose Al04 3192 ov of ov
— 3 .L i 1042 —
A2 2102 10 ov 3 ov 1043 -1 TURNTABLEMOTOR
Iiior? PRE AMP + LASER P.B. ASSY A2 p0a2 g
E E
3103 AN
CO0B5 ALO5
a = 25k} ov an7 MID. -1 Al51; + AQ4L
l K POSITION 5A0
" s Aldl
] I‘m: +to Servo pcb. C241 [
3104 Ald2
COB3 AlD3 BAE 3140 - to Servo pch C242
g +—m 22k |- 4 OV @ 10K}
g ﬁ J_ 3118 [L]318 [x]3130 [+)3131 [¥]3132 [#]3133 3156 ¥
attit [3.] B Etl 3158 _[Sal 2 ALy Foc. ERROR
p FOCUs to Serve p.c.b. C2M
i GAIN 2
— 1041 L
RAFOC UNIT _—
(X0B0-X079) rtaan.ssnnuﬁ 1“ ;
o Servo pcb C274
q e A3L gA0.” ERROR 2 8
- Alg4l to Serve pcb C273
LASER C074 All4 .”Eiiﬁ (+1IV) +3 a-al?E - ;i sl
214 b
.. l 10n %S ‘{. =10n
— I‘- 3192 'I' wat —
072 ] Al ﬁ M2l |
1 3186  6114(1/2)(B) i cl1j to Servo pcb. C262
4c J_
H €073 | Al ) Taa" N H
e 2 (-12v) -1 L) -
LASER OUTPUT to Servo pcb C263
= [=TV) -2A - Al61 -2A éocsfsqw (LASER) |
A2l Pe ON/OFF
L =
007, _M.Il 4.5y 2.0¥ to Serve pch Lgff
i n c078 All8 m - . SUPPLY LOGIC €272 \
L 2142 []31 194
RAD, § b.s L - 10n |5 +3 [+1.2v 0 |<0.4v
MOTOR maf -1 -12.0v 1 |>2.4¢
b+ co75 All5 -2A |-7.0v
— k : ¥ STOP/PLAY —
- - -2A - - -
e - co’e B 2A 2A 2 2A 2A 2A X0 PLAY ONLY
FOC. (VD) STOP ONLY
J MOTOR J
b+ C077 ALL7
1021
to Servo pch C221 4 _.Lllal SUB CHASSIS ASSY
to Servo pcbh C222 - —4
to Servo pcb C231 + AL31
i RAD. MOTOR AL32 i
to Servo p.cbh C232 - NEG, VOLT. PH
32937E2
1 [ 2 | 3 4 I 5 ) | 7 | 8 | 9 | 10 [ u | 2 | 13 | u | 15 | 15
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NEG. VOLT. PH. (discrete components)

E

4 D | c | B A
I T T
PRE AMP+ LASER PC.B. (NEG. VOLT. PH.)
. 3152
% O-'zas-
1 21:.9 1
2 2
TURNTABLE MOTOR
TURNTABLE mOTOR
RADIAL MOTOR
3 FOCUS MOTOR i 3
32 851 C23
E I ‘ G B i A
Pre-amplifier + laser print 4822 214 50307
BC5488 4822 130 40937 3141 47k 4822 100 10598
BD227 5322 130 44661 3158 2k2 4822 100 10029
3180 6k8 4822 100 10599
-
NE5514N 4822 209 81451
NES532N 4822 209 80818 2122 180 pF - 5% 4822 122 31962
uA741CN 4822 209 80617
T
_N_
3197 47E - 5% NFR 4822 111 30526
BAWS62 4822 130 30613
)_
6p-A10 4822 267 50412

8p-A11

4822 267 50413




ITEM

2101
2102
2103
2104
2110

2111
2114
2115
2117
2122

2127
2129
2130
2132
2133

2135
2140
2142
2144
2145

2147
2148
2149
3101
302

3103
3104
Lo
3l
3112

3113
3115
ill6
3lls
319

3123
3124
1125
3130
1

3132
333
3137
3138

8-5

NEG. VOLT PH. (discrete components) 1983-06-02
A [l B | c ] D | E
1 1 t {
PRE AMPL-!-LASER PC.B. (NEG. VOLT. PH.)
- . 211
ol B o
ﬁ-ﬂ~) =
211?3}“ r i _,_{, ;
1 1315‘..’ 2130 = 1
v GG " 3173"& 3176 o{e
'@n_riw umz; ==f ki L SR
1. ! BolD); -
!3-1-1!("!%' 36{—} {Ti i 3336 31&*3‘73162 . :G‘?'m) ‘:- gy
ST A g :n:m ) i ety 1= H
3ﬂ?i T 345 % T rIJ L) Lad L
2 2
TURNTABLE MOTOR
TURNTABLE MOTOR
RADIAL MOTOR
FOCUS MOTOR
3 3
32846 C7
1 I 4 |
t 1 1 T
A B c D
PCB
AD2 3140 BO2
A2 3141 BOZ
AD2 44 BOL
A03 3145 BOL
A2 3146 BOI
AD2 3148 BOl1
col 3150 BO1
B0 3152 BO1
801 3153 kOl
Bl 3155 co2
col 1156 BOZ
ool 1158 co2
col 3162 €0l
ool 3163 col
col 3164 BOL
col 3165 BO1
o2 1167 BOI
02 3172 col
€02 3173 col
D03 3174 cOl
DOl 3175 €Ol
ADL 1176 col
o 77 col
A02 3180 D02
A02 3181 002
ADZ 3186 CO3
A2 3186 D03
AD1 3187 co2
A2 1188 €03
All 3190 D02
ADl 3191 co3
ADZ 92 Doz
Al 3194 £02
B2 3197 coz
A02 6101 A02
BO1 6103 a0l
AUl 6104 8Ol
B 6105 BO1
BO2 6107 w02
BO1 6109 BOY
AD2 6110 BOl
A2 6111 col
BO1 6114 co3
BO2 6115 €03
a02 6118 DOZ

139

CS 89 271



8-8

1983-06-02
1 I 2 I 3 4 l B l 6 I 7 8 9 l 10 l il
CONTROL+ TIME DISPLAY CIRCUIT
1102 (1/2)
PROGRAM - i+ TNazaap
A ‘2 - 111
+5V oclz'm? (to S?:rzvgt"l ]PCB
33
= 1l |8 1% |& | |7 |8 |0 |l (ol |4 |6 1
— 6108 =
ERROR
_610& LN224RP
IN4001G
. Lo U L L D L L L o e
6105
m 3 5 7 9 11 39 37 35 33 31 29 27 25 13 15 17 \ N
6101
+3.4V
— MM5450 20 31 2103 —
imm 1 |2 |3 |4 |5 |6 [7 |8 |9 |10 |u |12 | |u |5 p L AﬂhI15ﬂ
oc 6109 19
TPUT
¢ B N LN224RP | 34 BUFFERS |_<l_ +3.2V
LN224RP REPEAT LOAD A A
PAUSE 34 LATCHES ] by asoe| o
- N I\ k k k k k k k k k k k k k k A A DATA (fo servo PCB C294)
16 2 4 6 8 10 40 38 36 34 32 30 28 26 12 14 18 34-BIT SHIFT REGISTER 2 Ag862 DATA
+ CLOCK (to servo PCB C292)
1102 (1/2) i ABB3
TRACK e - CLOCK
D i5 x LN324GP RESET <l_r (to servo PCB C293)
6106 +2 6102 1
NSM4002 DISPLAY +DRIVER UNIT 2 V  FEF40948
== l===] —_—— =y 130. D
I I I I. I I I I o oy aahl210 101°S 8-STAGE SHIFT REGISTERS € ;
E — — = LN320GP - Y LN32tGP I‘s" ] I | l | I I I cpP
- e
l ’ I I I l I I o RS, lsm 8-BIT STORAGE REGISTER ]
i | ] | [ [ I I
— FF T FFFPF T 15 EO{ 3-STATE OUTPUTS j
| 8 07 0g 05 04 03 02 01 0p
F 3112 |m 1 1 1 /|
(to decoder PCB < e = = = = Q
i A64L2) 2 2 1 = v £ 1
A872 A Ukathode = a LED ON= +1.3V (3103 ;3104 [;3105 ;3106 [;3107 [;3108 [;3109 [;3110
— 2 +2 CLOCK DATA b LED OFF = +27V S
 f ABS/RELTIME ( { { { { {
] " SUPPLY 2 I’ yr & g A8S52 SENSE ,
: It PCB €282
[ +2 | +50v s i - STOP/CM Py
8 = A851
8 .. = 5 B yw £ s
2 =x E - | = S & 2 r 1 (to servo PCB
a E% e el & o B o c281)
ABT1
(to decoder PCB  AS41) 5, HEO
1 2 3 [ 4 | 5 8 7 8 | 9 | 10 I u
ITEM cn
1102 Do4d 2107 All 106 FO8 3112 FO2 &105 BO1I 6111 EDS
1102 ADG o cl0 3107 FOB 6101 2 6107 col
2101 col 3o FO7 3108 FO9 6101 BOB 6l0B ADT
2103 cl1 3104 FO7 309 FO9 6102 DO7  6l09 co7
2105 EOH 305 FOB 3110 FI0O 6104 BOL &110 ED3

CS 89 274
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1983-06-02
E | D : C " B ; A
CONTROL AND TIME DI PC.B.
87
gl r
ad 1
::.ﬁ.ri'gﬂﬁ_ ey of
Mol D 7
o ()
! et !
Sy
G
A
[}
=%
L3 i
ABS '
-4 NSE
5 B
_t -~ -,
I
2 2
{ _‘\". REPEAT
el
) 4 . 32870 E23
E ' D ' c : B ' A
A L B 1 c L D
CONTROL AND TIME DISPLAY PC.B. )
DISPL
“E"EA\—J 6106 S
, , G
1 2 3 1 1 e L 1
! 110 U -
TRACK
() P_ ¥ +2
J e , > Z o / “ 1,
-/ / = §
\ L A& =7 /7 = - ®
/ 8 SE
Lol / . 1
8 - 'S
2 - £ (TT) '
D. EPEAT f'—)
STOR/CM e
—— F—,,
2 ETIE
t + +
A B [ D
Control and time display panel
ITEM PCH
m 4 1102 801 3101 ©01 3107 A02 6101 801 6lo7  col
—”— 2101 Dol 3103 o2 3108 AD2 6102 Do2 6108 col

2103 E02 3104
2105  BO2 3105

2107 EDZ 3106

MM5450 4822 209 10199 LN324GP (green) 4822 130 31429
HEF4094B 5322 209 14485 LN224RP (red) 4822 130 31431
—>t s

1N4001G 4822 130 31438 4822 271 30259
Miscellaneous

6106 Time display unit 4822 130 90141

BO2 3109 BOZ 6104 DOl 6109 DOI
D02 3110 E02Z 6105 DOl 6LI0  DOL
Doz 3112 EDZ 6106 DOL 6111 DOL
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8-10-a

1983-10-2 SERVO 1

-0

2228 Cu 3203 C 6
1201 HI0O 2207 F9 2214 KB 2219 J7 2229 HSY 3204 D6 3211 EB 3219 B8 3227 H9 3233 B12 3240 Al4 3247 EW 3254 J S 3259 JS 32585 D3 3364 G B8 6205 G6 6207 G3 6217 F7 6234 J3 6253 4
2201 C7 2208 FI0O 2215 [ 5 2223 [15 2230 HS 3205 E6 3214 GS 3220 B9 3229 CI0 3234 CI12 3242 C13 3250 KB 3255 IS 3260 J7 3267 I15 3365 G6 6205 D7 6208 B13 6230 Cll 6242 G 7 6261 DU
2203 G4 2209 GO 2216 |4 2224 HIS 2269 F15s 3206 E 6 3215 W7 3221 C9 3230 Ci0 3235 Cl2 3243 CI13 3251 KB 3256 X3 3261 JB 3268 GIS 3367 H?7 6205 D7 6208 B9 6231 Bl5 6244 G 9
2204 HE 2211 A13 2217 I 4 2225 F1S 3201 CS 3209 DS 3216 67 3222 B9 3231 DIl 3238 A13 3244 EIS 3252 J3 3257 13 3262 18 3362 F S 6201 F10 6207 E3 6209 16 6232 C1S 6245 1 3
2205 B9 2212 EIS 2218 17 2227 F3 3202 C6 3210 E6 3217 H7T 3223 BIO 3239 Al13 3245 C13 3253 JS 3258 1S 3264 E3 3363 F7 6205 E7 6207 G4 6209 J3 6233 I3 6246 JS
 § | 2 | 3 | 4 I 1] l ] | 7 I 8 | ] i 10 l u l 12 | 13 | 4 I 15 l 18
3238 3238
A '_rllﬂ,l 0222.‘. - to pre.ampl+laser
1% 3240 RCB. Al22
221
il
_ 100n +1
FOCUS
16 MOTOR
8 8208(1/2)(8) 33123:2
to pr:.'u:\pl Focus | ca7l 3233 MC1458N =
aser ERROR -4,
PCB AITT {100k} QU ef 3248 cz21
+1 1% ——Q + to pre.ampl+laser
| CLY PC.B. A1
+2 +2 8232
BD136
. 3234 [)3235 [F]3242 3243 32&5 1223
e I‘IDOn
. —‘II-'—C"".?01 =-1to decoder P C.B. A701
—{to decoder P C.B. AGES D > " N MOES +2.__CC‘202 +2 to decoder RC.B. A702
6261 Ih«—-—‘.’.‘.c-"l:r3 +1 to decoder PC.B. A703
D 3265 -2 C2N 3 510 decoder PC.B. AT11
BAWEG
0324 Wat —Jpﬁn—c -3to decoder PC.B. AT13
to decoder PCB, AGBL D— ) c22
MUTE +2 FCJ_ to decoder PCB A712
o decoder PCB. ABE3 HC3235 = 12
NPp-BIT S8 FCO RCO RCO RC1 RC2 FC2 FC1
@ 3 > 3 N < . TN spu4
—
E |to decoder pcB. ABS2 HC322 4
e 6207(1/3)(C) £ 0 ‘ED @ E 0 0 0 0 % C2124 to pre. ampl.+ loser
HEF 40255P i | = e i 1T Soe
fo decoder P C.B. AGB1 20321 8205(1/4)(B) (PR y mag (2212 08, A1
— ces2 N HL e '2 3 4 330
1o control+ time display |- N SENSE Y aﬂl_ A ! I 2260
PC.B. ABS52 "0.[23"’323 00 HFL /\ o 12207 lma nlo 5 B 4 E] 1 2 7 —q to metal side panel
i p LT WCES N\ l@f?, 60 170 PORT 1 e
F L I I‘“
vl
1
L c26 E%]i?}ggﬁ]w} MABBLLOPB 2> i }CE‘Q‘CI ta control + time display
2 2000 nql2225 PC.B ABBL
7 +2 CONTROL Br1Es =P
to pre, ampl+laser C26 Y “\IFZ" ¥ L. I
.plc_a Al6L +1 J—&-H 1 mat |2203 N 9 TIMING i
a [ Dre.upmgl;l::;; -1 mq 15n ﬁau‘ T v g7 - ;\’E_SE_T_ E E 1 5 127 e qu to decoder PC.B. ABS1
P . +2
dee Tl oner |, | s, - o <
4 5 : @ i
— e ‘,’i:";}—. <BER ol ?] g J‘:rl |1 - 32&3 G312 1o decoder PC.B. ASS2
SHATEN \ o == 13 s 2229 + L5V [ c202
.E @ @ 'i" X-TAL 2 RAM et - q e cunlr:‘ll-;ln:n;ég;spluy
2 7 ADRESS d:'! 24 = Eh
H £l [ - 2 a2 REGISTER 9L
3367 230 I
(LT X-TAL 1
27p +1,8V +2
- INT 12 =1 INT/T0
SE87 slg"ﬁ'lﬁ/c?vs 2215 3088 2018 3267 G334 (o yecoder RC.B. AGS3
| CEEN, ohy 2217 @22k} —
= 33u lﬁll.l'.ln 15n 1/0 PORT 0 CLOCK | 02931 1o controi+time display
; . C 1 2 3 4 5 8 7 mag 2223 PC.B. ABG3
o pre amp + 6245 1 A L L | 330p
PCB. Al KBAWG2  maf [2218 6209(1/2)(8)
= TURNTABLE i To_vciassx il ; 5
MOTOR - @ @ e MLl +
.1z 1 0 CI 1 0 C1 +2 to control+ time display
to pre.ampl+laser Q 7 | PCE ABBY
J PC.B. AN2 = - cam
I & Vi e - -3 to supply PCB. ALBY
SENSE P-BITMUTE FN DO  HFL €302 | to supply PCB ALB2
aw 2 4L -
- 2T e i — €303
3251 SUPPLY LOGIC .Y STOP/PLAY -2-u——-2 to supply PCB. AL
+1 | +12.0v 0| <o0,4v V] PLAY ONLY  +1% <244 10 supply PCB. ALBL
% R w2 | +5.0 1] >24v] D 5T0P oMY +2@=223q+2 to supply PCB. A8
3250 . -1 | -la.ov 138 gy 1o supply PCB ALSE
-2 -7.0V
30 935 E1/0
1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 8 9 | 0 | n | 12 | 13 | u 15 | 15
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8-11-a
1983-10-20

H

SERVO PCBH

N\’

e

o

~ -\

e

_\.. =N ™

%x Fod
ARl

(177 ¢= Y
.\__\ TV g
Y g ! Nt ey
N & i a . = 4 =
D LG e, AL IR T
- \*nr hE S0 )
- r 4 " . ] o = . b
Sas. .

1 1
v
1 i ]
3 g | ety o -‘ L.
g = [y OG-y Sty 76 o)
it 1 TR RS

o 869 DA
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ITEM FCB

1201 GO2 3205 E02 3281 pOS 1359 A07 6241  FOS

2201 EO01 3206 FOI 3282 DOS 3360 BOE 6242 €03

2203 coz 3209 K02 3283 D05 3362 BO2 6244 GO2

2204 DOZ 3210 EO3 3284 D06 3363 BO3 6245 GOS

2205 FO7 321 Fol 3285 E04 3364 BO3 6246  GO4

2206  GO1 3214 co2 1287 D07 3365 BO2 6249 EOS

2207 FO1 3215 o2 3288 D07 3367 BO2 6250 D05

2208 FO1 3216 Doz 1291 BO7 3370 EO6 6251 D07

2211 FOB 3217 po2 1292 BO7 3372 po3 6252 AO7

2212 FO3 3219 rFo7 3293 BO7 3373 Dpo4 6253 GO4

2214 HO 3220 FOB 3294 BO7 3375 €04 6255 BO4

2215 HOS 3221 FO6 3298 B0 3376 BO4 6256 BO4

2216 605 3222 FOB 3299 BO6 3378 cod 6257 BO&

2217 o4 3223 HOT 3300 D08 3379 co3 6258 €03

2218 co& 3227 GO2 3301 Dpos 3380 FO4 6259 €03

2219 HO& 3229 HO7 3302 D07 3381 €05 6261 HO2

2223 A02 3230 GO7 3304 D08 3382 GO5

2224 AO2 123 607 3305 DO8 3384 FOS

2225 FO 3233 HOZ 3306 D06 1385 FOS

2227 BO2 3234 o2 1307 DO7 1386 FOL

2228 GOG 3235 co2 3308 D06 3387 FO4

2229 HOZ 3238 FOB 3311 6 3391 A0S

2230 HOL 3239 FO6 3312 a7 3392 A0S

2233 €05 3240 FO6 3313 D06 1393 A0S

2235 €03 1242 HOB 1315 Co06 3394 AD6

2236 E03 3243 HOB 3316 D06 13195 AD6

2237 CO4 244 CO3 3318 BO7 1396 BOS

2238 E04 3245 GO6 1319 A0S 3397 BO4

2239 E04 3246 HOB 3320 BOB 3398 ADG

2241 AD7 3247 FOS 3321 D03 3399 ADG

2242 A0S 3250 HO4 3324 EO4 6201 603

2243 BOS 3251 HO4 3325 EO4 6205 E02

2244 EO06 3252 HOS 3326 BO3 6207 cOl1

2246 BOS 3253 o4 3327 8O3 6208 ©O7

2247 BOS 3254 HO4 3328 EDS 6209 HOS

2250 CO04& 3255 HOG 3335 MO6 6211 BO&

2251 E06 1256 HO6 3336 CO5 6212 D05

2256 D04 3257 GOS 3340 A03 6213 €03

2257 D04 3258 HOS 3341 A03 6214 E07

2259 BO4 3259 GO4 3342 A03 6215 BOG

2261 A0S 3260 HO4 3345 CO& 6216 €07

2262 ADS 3261 HO3 3346 CO4 6217 AD3

2265 HO6 3262 HO3 3349 EOT 6218 FO4

2266  HObH 3264 COL 3350 EO7 6230 FO7

2267 FO5 3265 BOI 3351 EO06 6232 HO8

2269 FO8 3267 AD2 3352 FO6 6233 605

301 E02 3268 AD2Z 33153 EO7 6234 €05

3202 D02 3276 €05 3356  BOS 6238 BO7

3203 pO2 3279 DOS 3357 BOS 6239 c07

3204 FO2 3280 DOS 1358 AO7 6240 FOS
HEF4025BP 5322 209 14052 3219 2k2 - 1% MR25 4822 116 51245
LM339N 4822 209 80631 3220 22k - 1% MR25 4822 116 51257
MAB8440/PB 4822 209 10523 3222 12k -1% MR25 5322 116 50572
MC1458N 5322 209 85512 3223,3233 100k - 1% MR25 4822 116 51268

3256 22E1 - 1% MR25 5322 116 50256

©

e

BC548B 4822 130 40937
BC558 4822 130 40941 2204,2211,
BC635 5322 130 44349 2228 100n - 10% 4822 121 41672
BC636 4822 130 44283 2215 150n - 10% 4822 121 41682
BD135 4822 130 40823 2219 47n - 10% 4822 121 41676
BD136 4822 130 40824
>— IC

>

28p 4822 255 40156
BAWEG2 4822 130 30613
BZX79/B7V5 4822 130 30861

Miscellaneous
—A[— Mica washer for 6231/32 4822 255 40133

Spring clip for 6231/32 4822 255 40128
1201 6.0 MHz 4822 242 70392

+—F

3201,3209,

3239 47k - 1% MR25 5322 116 54671
3202 iM - 1% MR25 5322 116 55535
3203 820k - 1% MR25 5322 116 51398

3204,3227 1M - 5% SFR25 4822 110 73187
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3
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ITEM PCB

1201 ©O02 3205 EO02 3281 DOS 33159 A07 6240 FOS
2201 EO0L 3206 FOL 3282 DOS 3360 BOG 6241 FO5
2203 c02 3209 EO02 3283 DOS 3362 BOZ 6242 CO3
2204 pO2 3210 EO3 3284 DOG 3363 BO3 6244 GO2
2205 FO7 3211 FO1 3285 EO4 3364 BO3 6245 GOS
2206 GO1 3214 ©O2 3Z87 DO7 3365 BO2 6246 GO4
2207 FO1 3215 po2 3288 DOV 3367 BO2 6249 EOS
2208 FO1 3216 DO2 3291 BO7 3370 EO& 6250 DOS
2211 FO6 3217 po2 3292 BOT 3372 D03 6251 DO7
2212 FO3 3219 FO7 3293 BOY 3373 Dos 6252 AO7
2214 HOS 3220 FO6 3294 BO7 3375 CO& 6253 GD&4
2215 HO4 3221 FO6 3298 BOG 3376 BOG 6255 BO4
2216 GOS 3222 FO6 3299 BO& 3378 Go4 6156 BOG
2217 G4 3223 HO7 3300 DOB 3179 Go3 6257 BO&
2218 GOD4& 3227 co2 3301 DoB 3380 FO4 6258 GOA
2219 HO& 3229 HO7 3302 D07 J3Bl GOS 6259 G0D3
2223 AD2 3230 ¢O7 3304 DOB 3382 GOS 6261 HO2
2226 AD2 3231 GO7 3305 D& 3384 FOS
2225 FO03 3233 HO7 3306 DOG 3385 FOS
2227 BO2 3236 GO2 3307 Do7 3386 FO4
2228  GO6 3235 GO2 3308 DO6 3387 FO4
2229 HOZ 3238 F0b 3311 D06 3391 ADS
2230 HOL 3239 FO6 3312 07 3392 ADS
2233 CO5 3240 FO& 3313 p0& 3393 ADS
2235 C03 3262 HO& 3315 co6 3394 BOG
2236 ED3 3243 HODE 3316 DO6 3395 AD6
2237 C04 3244 G0DY 3318 BO7 3396 BROS
2238 EO4 3245 GO 3319 coz 3397 BO4
2239 EO4 3246 CO4 3320 BOB 3398 BO&
2241 AO7 3247 FO5 3323 D03 3399 BO&
2242  ADS 3250 HO& 3324 EO& 6201 ©D2
2243  BOS 3251 HD& 3325 ED4 6205 EO02
2244 EDG 3252 HOS 3326 BO3 6207 cOl
2246 BOS 3253 ©0& 3327 BO3 6208 GO7
2247 BOS 3254  HO4 3328 EO05 6209 HOS
2250 co4 3255 HO&4 3335 D06 6211 BOD&
2251 EO06 3256 HO& 3336 CO5 6212 DOS
2256 D04 3257 GOS 3340 AD3 6213 C03
2257 D04 3258 HOS5 3341 BO3 6214 EO7
2259 BO4 3259 GO4 3342 BO3 6215 BO&
2261 ADS 3260 W04 3345 co4 6216 cCO7
2262 A0S 3261 HO3 3346 CO4 6217 BO3
2265 HOD& 3262 HO3 3349 EO7 6218 FO4
2166  HOG 3264 COL 3350 EO7 6230 FO7
2267 FO5 3265 BO2 33531 EO0& 6231 GOB
2269 FOB 3267 AD2 3352 E06 6232 HOB
3201 EO2 3268 AD2 3353 EO07 6233 GOS
3202 D02 3276 cos 3356 €05 6234  GOS
3203 Dpo2 3279 DpOS 3257 BO5 6238 BO7
3204 FO2 3280 DOS 3358 ADT7 6239 CO7
HEF4053BP 5322 209 14121 3300,3301,
HEF40708P 4822 209 10265 3304,3305 § 10k -1% MR25 4822 116 51253
LM324N 4822 209 80587 3311,3312 82k - 1% MR25 5322 116 55374
MC1458N 5322 209 85512 3323 120k - 1% MR25 4822 116 51467
TCA240 4822 209 80629 3324,3325 75k - 1% MR25 4822 116 51267
uA741CN 4822 209 80617 3326 220k - 1% MR25 4822 116 51272
3328 270k - 1% MR25 4822 116 51885
3394 330k - 1% MR25 4822 116 51207
@ 3357 3k9 - 1% MR25 4822 116 51249
3358 360k - 1% MR25 5322 116 55264
BCS548B 4822 130 40937 3370 27k - 1% MR25 5322 116 54652
BD135 4822 130 40823 3373 180k - 1% MR25 5322 116 54722
RE136 4822 130 40824 33843385  9E4 P.T.C. 4822 116 40031
BF494 4822 130 44195 3391 5k6 - 1% MR25 4822 116 51281
3392 13k -1% MR25 5322 116 50522
-
BAWG2 4822 130 30613
BZX79-C2v4 4822 130 31253 22332243  470n - 10% 4822 121 41674
BZX79-C5V1 4822 130 34233 2237 33n - 10% 4822 121 41675
2257,2261,
‘D‘ 2262 6n8 - 1% 4822 121 50538
2256 18- 1% 5322 121 54087
3279,3280, 2259 22n - 10% 4822 121 41664
3282,3283 } ek - 1% mR2s 5322 116 54671 2267 1000n - 10% 4822 121 41719
3287,3288  6k8 - 1% MR25 4822 116 51252 2269 100n - Murata 4822 122 31964
3298,3308  470E - 1% MR25 5322 116 54854
3299,3306 2k7 -1% MR25 4822 116 51283




8-13-a

SERVO 2 BiF €% 1983-10-20
2233 E 3 2241 HIO 2250 A9 2262 JI2 3280 B3 3288 F 5 3299 13 3306 J3 3315 H9 3324 BE 3336 [10 33439 D9 3357 G 8 3373 CS 3381 B4 3391 JII 3397 114 6212 CI0 6214 J3 6215 JI3 6239 J7 6252 G 9
2235 B 4 2242 [10 2251 D8 2265 Bl4 3281 D3 3291 G3 3300 H2 3307 J4 3316 HO9 3325 B7 3340 KIO 3350 DB 3358 F 9 3375 DO 3382 Di4 3392 KI2 3398 J13 6212 A9 6214 H3 6215 JI5 6240 Bl4 6255 FIl
2235 B6 2243 CI0 2256 C9 2266 DI4 3282 C3 3292 G3 3301 [2 3308 K8 3318 H8 3326 B7 3341 J9 3351 E8 335 69 3376 EI0 3384 CI5 3393 JI4 3399 KI4 6213 C4 6214 E8 6216 G 4 b624l DI4 6256 EID
2237 B6 2244 DB 2257 CQ 2267 DI5 3283 C3 3293 G6 3302 H4 3311 E7 3319 HB 3327 C7 3342 KIO 3352 E 8 3360 F10 3378 C12 3385 C15 3394 J12 6211 FI12 6213 B O 6214 F7 6217 JI0 6249 D 4 6257 Eil
2238 B6 2246 FB 2250 EQ 3276 G2 3284 E 4 3294 GS 3304 J2 3312 F7 3320 18 3328 C8 3345 A9 335 E9 3370 D9 3379 Cl12 3386 Eil4 3395 Ji4 6212 A7 6213 C6 6215 HIO 6218 C13 6250 E3 6258 CI2
2239 B 7 2247 08 2261 Jl2 3279 A3 3285 D4 3298 IS5 3305 K2 3313 Fe 3323 C6 3335 HO 3346 B10 3356 F B 3372 BI0 3380 C13 3387 EI5 3396 115 6212 C2 6213 C5 6215 FO 6238 HB 6251 E4 6250 Cl12
1 | 2 [ 3 | ‘ | 5 | 8 | 7 | 8 | | 10 | 1 | 12 | 1 | 1 | 15 | 18
6212(1/41(C)
LM324N
+2 a’ 1
A 3?: . D 8.V A
= i
i 821201/4)(B)
LM324N .
IO‘D 2.5V 4
= 3324 3325 — 3% —
280 &0 2B e
i _]_ lxl ncIl T
B zg'eéa 8% 2!?.%?1 _miim 821301/ 4)(B) 3348
+2 17 17 —e HEF 4070BP -]
Y oan 390p B
Ilfaaas +2.5V 4
| '[“”" 223 3ae 19372 .
+1 { ) 6218
B212(1/4)(A) 3283 L2 33n 1%
10w ¢ . 2258 ro1 | o go59 3379 WATLICN
¢ 1.8n ¢
1% IS RC2 Cc231 -
3328 2267 TO PRE - AMPL +
s21/40) 17 e LASER PCB. A131
- 8213(1/4)(D) 337072 6.8 =
HEF 4070BP cawl2244 i
o T 660p
— ?
P C0p=r 226
o R }i " RADIAL e
51 3349 MOTOR
| 220n 3350 3375 i
47k}
8214(1/4)(D)
2233 6250 3284 31 | oy N e, -1 <
E il al {m33k}—- e 0V 2308 c23e E
47K 0 i
470n BAW62 - L ’I> 22n Ea 3387 | TO PRE-AMPL.+
331 335, 23353 6256 w6257 LASER PCB A132
6251 1 < BAWG2 ~BAWG2 o ']
| BIX79 TS 8211 ov v -
L T e 8215(1/4)(D) HEPRIETY
1 L8y — LM32AN gy Vid & b
F " oV P : F
3288 G5 &
— == [Y0b
+1 +2 1 L 3313 = )
. Zafi4
7] 3202 3294 " W= L
~ |vo
3201 -1 -1 3367 o E 2
i @an} g% zh oy .
3278 - L Yo
. > = +5,0V g > [Y0e ov
- TCA240 g Tu 12!14 3 — s
-1
i |
+2 2 3315 oo o2 Ves
H I " A H
sal/HA) L - A 3318 R -2
LM324N rIn LM324N
RADIAL 3300 & L0V BFA494
ERROR 2 ——pP2ld 1on——2f > 302 |, 3319 3335 ) ov B
1% 3 ‘Em
TO PRE-AMPL + 3301 r 2.8V / €Ty . bz—_!
LASER PCB.AIT3 1% @34 [=)3320 Co i
I Ly T I
oe, gﬂ
VD Enaz08 5 ’
Gz @aw A
— : 1 - SUPPLY -
6230 R BT
BC5488 1 _h.ﬂv’
v2 | +5.00
4 = @0y 3341 L E N
RADIAL LoGic
ERROR 1| —bC24 | 2] [0 [<ow]| [
TO PRE—AMPL.+ =] 3305 |1 |>24
LASER PCB A174 1% e
X N STOP/PLAY X
Y PLAY ONLY
..V STOP ONLY
1 2 | 3 [ 4 | 5 ) 7 | ) | 10 n 2 [ n u 15 | M
30 642 D12/D

CS 92 336



8-14

1983-06-02
ITEM €D
1651 Joa
1656 GO
1657 K09
1658 ko9
1660 KO8
2651 col
2652 E01
2651 €03
2655 €03
2656  FO2
2658 FO3
2659 E0}
2661 BO4
2662 BOS
2664 ADE
2665  CO6
2666 AD7
2670 A09
2671 BO9
2673 co9
2615  cl2
2677 B13
2679 J02
2680 K02
2681 102
2683 103
2688  GO6
2689 103
2691 Fi3
2692 Fli3
2695 DIS
2696  El6
2706 106
3612 ADGE
3651 co2
3652 COl
1653 Co2
Ie54  CO2
3657 DOl
3658 EOI
659 D03
3660 EOL
Je6l EOL
662 FO2
o6 BOS
Ibb6  CO6
3669 BO7
3670 BOT
3671 co?
3673 BOR
1675 HOA
3677 Coa
3679 BO9
J6BO CO9
3682 BIL
1683 AlY
684 cl2
1685 €13
I6B6  B13
InBT Bl3
ELLE] Bl
3690 BLS
3691 B1S
3692 Ald
3693 Al4

CS 89 280

DECODING 1
1 4 I k] J_ 4 | B l 8 l 7 ! 8 l ] | 10 | u | 12 | 13 | u | 15 | 18
to pre ampl. to pre ampl. to Servo PCB. to Servo to Servo
3695 J03 +laser P.CB  + laser PC.B €325 RC.B C322 PRC.B. CIN
2536, J08 L A183 HF  A181 MCES HFL
3687 Joz L
3698 JO8
3699 J06 ag73[___Ja672  [A6T1 AB65 3692 6683 AB62|ABE1
1701 bO6 - -
3702 EOB
3703 E09 +2 +1 3612 “ilﬁ?o E%Z
3705 06 [ ik}
306 06 eor| 2664 L 470p B
3707 DlA 6701
0B Flé ¢ ﬁa
3709 FI3 B
1710 Eld
VIl El I
71z piz ¥e60s ¥eeog
713 107 ’ [BAWe2 [BAWE2
5651 FO3 + L
6651  BO3 T
6652  HOZ M;,_L??TI.S 368L 3685 BT
aah| 2651
BES2 Jo1 o
6656  HOS 22n
6655 B4 it
6657  EDB
6658  DOB 3652
6660  HIO
BRED FO7
6661 FLO
6662  FL0 6658 (agn) +2  +2 +2 +2  (a812) +2 {a813)
6663 Ell x]3657 3701 1gHEF L6 BP JRFCK 6663(1/) JLReK ! S
6663 HO9 2 §res1 W74 LS06N: [ 14 AB92 3997 2695 'L 342
6664 ELJ sah ) 8 g | ABS
6665  El6 3658 | 2652 2658 |aa)j &
6666 Fl2 ) 5857 | o 10 3m 3
6666  HI2 TH" HEF40408PL 6663(1/4) N T
vt — m N74L508N T 6665
eei ook Pfsl cLock |z, A683 (as0 12 7 | CONTR. SN74LLS6ZLN
BHA0 BOB
6681  BOS cLock ATA |11 AGBL (A 5 3 2696
66ES 09 IDEFM ™ nhIm"
2656 1 r) E B 1
6686 JOB =4,7n J: - . +28Y
6687 Fl4 2 d = __ 6660 (V2) 6668
6688 FIS 5 S E SN7.LS368AN |16 PO
53¢ B10 13662, | 2658 & yLov: <], 1 e
6694 B1O
270n \hy
6695  B10 3705 [>L l 3708 || aah| 2891 v m— —
669  Cl1 +2  6666(1/2) Imn +16Y [ sueely |
6698  BI12 NTLLSTLAN 12
8699 B2 i 45 10 - l :I J i 1
6700 Al12 :..znsl::JMh 10, g 125 So 3 o £ 1' +sov |
6701 BI2 MHz : .‘|>=_ 1 o a s ; (PEPS) +5 5.1V
6705 103 Cl ABSL (ABL 1 - 12V
6706 J06 3706 10 E S—v (SMSE) S —
6707 106 = | : = 24V
6708 KO8 e 5 (HUTE]
+2 ABBL (A324) .
6209 Ko7 6652 (1724) [""2"‘5 | u = CLOX
6710 K07 NTALST4AN 6654 s I
6715  HO3 _— 6663 (1/4) 6660 (1/2)
MABB8410PB a P
2 N74LS0BN Al +2 82
g 8 7 8 4
[ 1111 of [T
_|:fus4salu|" 5 1 . |2 25 6666 (1/2)
2689] vCC 170 PORT 0 " NTLLSTLAN "
aaj 7] cP== Q2 = STR1
;:aaIuo,. oL | 7 > 5 LB
*2 22n ov g HIMIG | | BYTES il \/14
RESET ROM 0 13
§705 = g
L] =] . F
h .
| CPU fe—sf ~ 4 " 2 oY) el
INT/TO 3
. (a817) AB97 8 8 14
X 1| [ R 3 1¢f R i
REGISTER | 1 IAﬂTB‘! AB98 DSa sre Q7fP—— & pRerF
m-"_" 13 2 Dsb
X-TAL 2 8 1/0 (A818] ABS9 5660 J.T
6652(1/28) . (A8T5) AGSS NTLLS16LN NTLLSIBLN K o
N7LLSTLAN T T TR DL
ABBI |ABL1 AB53 ABS2 |AGS51
T \
P-BIT TIME DISPL CLOCK DATA ™ TIME
to Serve  (ONLY FOR vsnsmus WITH TIME DISPLAY) to Servo to Servo 1o Serva  DISPLAY (ONLY FOR VERSIONS WITH TIME DISPLAY) 30 927 Ee
PC.B. C323 1o control+time display PCB.A871 PC.BC3 PCB. C312 PC.B.C311  to control + time display PC.B. AB72.
1 | [ I : I ! | 5 | s I 7 | s I 9 I 1 I n I 2 | 1 | M [ B I »




8-15
1983-06-02

]
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3715 DO&

iy oo %5, 503 ye oy pre i
2721 coz ;2;% &; 3719 03 :?;3 ESE
25w 1655 004 i:? :Z] o681 206
1651 08 2721 w2 ot pm e s68s  coi
- s s i Gon “w o
Sl o cou 61 008 ::: i 6688 AOZ
FO2
2651 D03 e %61 503 15 so9e  £0e
shoe. Moa 273 F03 3664 EOS 73t 103 6633 EGS
g:;e :'g; 2735 P03 666 FOS 3735 FO4 6696  E06
2655 oS 2736 FO3 1669 DOE ; LLELE] FOb
: . 3736 FOb :
2636 005 73 03 %75 506 S 6700 £06
2659 DOS 2733 rO3 3673 EO6 1741 P03 6701 EO6
2661 £05 274] FO& 3675  EO6 1747 FO3 6705  GO4
2662 05 2743 F3 3877 D6 s o 6706 ED2
dyd ‘) P B0
2664 103 2745 103 60 bo6 £8 b6 Got
2666 D06 i = 3604 E06 ez 6730 503
;:;‘: EDo T eos 1685 FO6 ::: 'Zi 6711 D06
F| ED 5
g 05 o2 s w52 ool
e 2756 oz w90 106 e o
29 uos 2158 E02 w91 F06
1756 ED4
27600 1692 EO6H g
o o o e o
2688 B01 2765 D01 9% GOl 8651 05
2689  FOS 2768 D01 3697 E02
2711 ¥0) 3698 GOl foe. oo
20902 A02 2713 ook o preei
269 803 2776 cod 3702 A0l 8658 Aol
2700 D04 2780 FO4 Bk} AO1
; . 3705 BO1 a660 col
S0 tos e rod 306 ool s o
2708 o3 e E02 3708 A0z G663 aos
27108 03 2785 03 3709 A0z
1710 A2 6666 02
M2 A wi sees  co2
2714 cpu 2;;2 ﬁg] 31 E02 (LT Lpl
i;:? ?2? im fni TG cod 6670 GO3
HEF4040BP 5322 209 14269 1657,1658 4822 280 20114
HEF4046BP 5322 209 14126 1660 4822 280 20115
LM393N 4822 209 80797
MAB8410 4822 209 81454 Py
N74LS08N 5322 209 84995
N74LS74AN 4822 209 80782
N74LS92N 5322 209 85973 5651 -y jggg Igg 33;22
N74LS93N 5322 209 84998 6715 K
N74LS164N 5322 209 85002
SAA7010 (DEMOD) 4822 209 10376 J
SN74LS368AN 4822 209 81433
SHZALS6aAN-10 bl i 3697 9.1k - 1% SFR25 4822 110 73121
« -
BC5488 4822 130 40937 2689 100n - Murata 4822 122 31964
BCS588 4822 130 44197 2695 68p - 2% 4822 122 31469
BC327/40 4822 130 41327
— Iic
24 4822 255 40159
BAW62 4822 130 30613 28p 550 Sae AG1ee
BB212 4822 130 31129
—+
1651 4.4336 MHz 4822 242 70323
1654 4.2336 MHz 4822 242 70643
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2721 G602 6673 €02
851 D03 3717 ok
2723 E02 3652 EOS 319 co3 bo/5'. PO
22;%?5 E0L 3653 D05 3720 Go4 6580 D06
12y ko 3654  EO5 3721 603 6661 DS
ITEM PGB % coz 3655 DO4 12 602 6683 £06
1651 605 2730 o4 1857 D05 3723 col 6351 -G0Y
1654 BO1 E:" o4 3656 DOS 3724 co2 $636); X3
1657  FOL 57§§ sos 3650 D05 3726 FO2 goar . A
1658  E01 ey 3660 DOS 3727 FO2 8 A
1660 E02 F 361 D05 3729 02 6650 D05
2651 D05 2735 03 3662 D05 3730 E0I 6692  £06
2652 DOS 7% :g: 3664 E0S 3731 E0l 669 E06
2653 D04 2ea7; rod 3666 FOS U FO3 “32 ”’:
2655  DUS s 12 3669 D06 3735 FO4 et sy
2656 DO5 1670 ED6 3736 FO4 563
2658 EOS . i 871 D06 37137 Fo4 0409, 16
2659 105 gt 3673 E06 3740 Fo3 GY0R" E0G
2661 EOS e 3675 EO6 3741 FO3 Lo
2662 EDS 207, 1o 677 D06 3742 FO3 L R
2664 FO5 1679 D06 3743 FOI 670n RO®
2665 FOS e s 3680 D06 3744 k0L ga0v. B0z
2666 D06 i 5g 3682 EO6 1745 F02 6708 GOl
2670 EDG ars m; 684 EDG 3747 F02 6109 pO2
2671 EDG 3y, he 1685 FOb 3748 FO2 B30 D2
2673 D06 686 EOB 3750 EO2 8711 06
2675 FD6 2756 F02 687 EO0B 3751 00l
2677 E06 i;“ ED2 3688 EOB 3754 D04
2679 G0S :?:L: 23; 1690 FOB 3755 E03
2680 GOS 7oL =0 1691 FO6 3756 E04
2681 GO04 3693 FO6 3757 pos
2683 COS g;:g gi 3695 GOS5 1758 DO4
2688  BOI 2771 FoL 3696 GOI 3651  E04
2689 FOS Atz O 1697 E02 6651  EQ5
2691 BO2 Bn o 3696 GO1 6652  FOb
2692 A2 3699 po2 6654  GOS
2695 AD3 27176 GO4 3701 A0l 6655 F
h 06
2696  BO3 i;;g ‘;32 3702 A0l 6657  BOL
g;m D4 2781 Fos 3703 a0l 658 A0L
01 D03 MiEa How 3705 8Ol ABBO  cOl
2702 D04 3706 c0l AbB1 D02
pew | omm | omom | e
2709  ©o3 2785 E03 709 AO2 :222 ks
2710 o3 2786  E03 1710 A02 Az
ek i 6665  AO3
2712 coa 278 EO3 3711 BOZ 6hbb BO2
moa | mmo | omow | e
2717 G2 2791 E0& 3716 co3 :2:: E;gi;
2718 02 3572 Dol 715 D04 6670 GO
2720 FO2 36l2  FOS 76 €03 6671 ED;

— . 4=

NE5532N 5322 209 86234 3719,3740 100E -1%NFR25 4822 111 30535
N74LS08N 5322 209 84995 3724,3745 1k8  -1%MR25 4822 116 51242
SAA7030 (FIL) 4822 209 10378 3754 150E -1%NFR25 4822 111 30539
TDA1540D (DAC) 4822 209 81453 3758 510E - 1%NFR25 4822 111 30683

- 5

BZX79-B5V1 4822 130 34233 3736 220E 5322 101 14009




co

c05
el E]
cob
AOT
BO7

AGB
B1O
All
All
All

Bl2
clz
cld
cl6
Bl

cl3
E06
E07
EO7
EO8

EO8
EO8
EO9
EO%
E10

ElD
oL
GOB
FO7
Go7

FO8
G10
Fll
Gl1
Gll

H12
11z
14
116
Hi3

13
Fl6
Fl5
(L
Gl5

Gl
Hl&
Gi6
JOb
J07

J07
JOg
J08
JOR
J0%

Jo9
J1o
J10
Jh1
Gl&

coz
€o2
col
o4
BO7

BO7
All
Al2
Bl1
BlZ

ci1z
Cla
cls
cls
(14

plo
1181
(1]
o7
GOB

Go7
G12
Gl
H1Z
Iz

114
115
115
Glé
10

1o
El5
F15
103
LAy

co6
HO&
cii
Bll
Hil

113
BOG
ElS
Glé
All

8-17

1 | 2 | 3 | 4 | 5 8 | 7 8 8 | 10 | 1 12 | 1 | 1 | 18 18
2ne
_5 3 ﬂﬂ" II
Y Yy
I:e?us ach 2712 3122, 217 PREEM ?
a7 22n "m*m‘"" 3123 1
T T 718y
2.2n
ima 3721 3724,
+1 B
aah 2710
ol B IR
-l; : . 3726 aalign
s&70 {#2. 2k i
TDAIS40D 3.8V 8 i
2 42 ‘: | @3?27 - " %7'23 3731 AT
[/ +3 RV L O AF=L c
10 BITS : | ofg
s/P ) (] — ACTIVE - sf, > 6673(1/2)(8) 22
of [2702 |2700| 2701 28}
22uzr22n| 22n;: ‘ oan[2721 q[ NESAORN j __:e;roznsp
E B [OAB L ash 2728
_ 2 DAC [ I jagn A722f | —
3 Il §
4 BITS é A I
i 6669 PASSIVE 3
SAAT030 DAC | | A703 D
| A (+12v) ¢l to Serve
o 8
STRI GLCF DRCF DLCF GLCF STRI | L
14 1 3 7] -
L L LL R R R b s
X n (*3.
LT v o/p | TIMING oo o T Tar" Toor” Toor” Tash Tash Taan Tach T ash o of L2
CHAIN CHAIN aaj =276 8zx78 | T220 £
+ U FiL U i I’s" /B5V1 I
MULTI- — L—{ MuLTI- [+5Y) +2-% AT021_ to Servo
ROM PLIER PLIER ROM sah[2768  of [2765 PCB €202 |—
9 [ < o8 22n 220
WORDS i e WORDS I
ACC. ACC.
F
_ +2 =5 -3 (-12v) -l-= AT01 to Servo
F 8 >Cor OUTPUT T ] ] - PCB C201
1
¢ p—24 5sTRI TIMING ash 276 vanBiln (-2.4¥) L
[ e L P P/S T it ' 2 1658
[ V) N 3763 272 PREEM
k o —_— of |2743 r—E : }—| 3784 2 o
D |08 La1| |GIFD OLFD o |Sfan2 15n i
T 2 1 Dorz-’l?g 1 (-18V) -d= to Servo
2,2n of [2778 PCB C 213
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Voor de foutzoekmethode van CD202 tot stempeling AHO1 zie de foutzoekmethode van CD200 Hoofdstuk 10.

Voor de foutzoekmethode van CD202 met uitsluitend Philips decodeer-IC's (vanaf stempeling AHO1) zie onderstaande

foutzoekmethode

FOUTZOEKMETHODE (vanaf AHO1)

Bij het opzetten van de foutzoekmethode voor Compact
Disc bleek dat een andere dan de gebruikelijke aanpak
noodzakelijk was.

Het is niet meer mogelijk uit te gaan van de methode waar-
bij een aantal mogelijke fouten in het apparaat het vertrek-
punt vormen voor de foutzoekmethode.

Een bepaalde fout met een bijbehorend symptoom kan een
groot aantal oorzaken hebben. De reden hiervan is dat in de
Compact Disc een aantal gesloten-lus schakelingen
voorkomen welke bovendien elkaar kunnen beinvioeden
waardoor voor de hand liggende metingen onmogelijk zijn.

Bij de hierna volgende methode wordt het apparaat sche-
matechnisch opgesplitst in negen duidelijk herkenbare
subgroepen. Door enkele metingen kan de defekte sub-
groep gelokaliseerd worden. Hierna kan het circuit volgens
de aangegeven methode worden gemeten.

WENKEN
Testplaten

Het is belangrijk dat de testplaten met grote zorg worden
behandeld. De verstoringen op de platen (zwarte spots,
vingerafdrukken enz.) zijn exclusief en zijn eenduidig
gepositioneerd.

Beschadigingen kunnen extra drop-outs e.d. veroorzaken
waardoor de gewilde fout op de plaat niet meer exclusief is.
Het testen van b.v. de goede werking van de trackdetector is
dan niet meer mogelijk.

Metingen aan op-amps

In de servoschakelingen is veelvuldig gebruik gemaakt van
op-amps.

Die kunnen o.a. toegepast zijn als versterkers, filters, in-
vertors en buffers.

In die gevallen, waarbij op een of andere manier terugkop-
peling is toegepast, konvergeert het spanningsverschil aan
de differentiéle ingangen naar nul. Dit geldt zowel voor DC
als AC signalen.

De oorzaak hiervan is terug te voeren tot de eigenschappen
van een ideale op-amp (Z; =0, G =5, Z, = 0).

Wanneer één ingang van een op-amp, rechtstreeks door-
verbonden is met massa is het nagenoeg onmogelijk aan de
inverterende en de niet-inverterende ingangen te meten.

In zo'n geval is alleen het uitgangssignaal meetbaar.

Daarom zal in de meeste gevallen de AC-spanning aan de
ingangen niet gegeven worden.
De DC-spanningen aan de ingangen zijn gelijk aan elkaar.

Stimuleren met ,,0" en ,,1"

Tijdens het foutzoeken moeten soms bepaalde punten met
aarde of met voedingsspanning worden verbonden.
Hierdoor kunnen bepaalde schakelingen in een gewenste
toestand worden gebracht, waardoor de diagnosetijd wordt
verkort. In een aantal gevallen zijn de desbetreffende
punten uitgangen van op-amps. Deze uitgangen zijn kort-
sluitvast, d.w.z. dat ze ongestraft op ,,0" of massa gebracht
mogen worden.

De uitgang van een op-amp mag echter nooit rechtstreeks
aan de voedingsspanning worden gelegd.

Metingen aan microprocessoren

In- en uitgangen van microprocessoren mogen nooit
rechtstreeks aan de voedingsspanning worden gelegd.

De in- en uitgangen mogen alleen op ,,0" of massa worden
gebracht wanneer dit uitdrukkelijk vermeld staat.

Keuze van het aardpotentiaal

Het is erg belangrijk een aardpunt te kiezen wat zo dicht
mogelijk bij het testpunt ligt.

Voorwaarden voor injekteren

— Injekteren van niveau's of signalen uit een externe bron
mag nooit gebeuren als de betreffende schakeling
geen voedingsspanning heeft.

— De geinjekteerde niveau's of signalen mogen nooit gro-
ter zijn dan de voedingsspanning van de betreffende
schakeling.

Kontinu branden van de laser

Na verwijderen van plug A17 en overbruggen van de klep-
schakelaar zal bij ingeschakelde netspanning, de laser
kontinu branden. Tevens zijn dan de focus lus en de radiale
lus onderbroken: op de punten A171 (FE = Focus Error),
A174 (RE1=Radial Error 1) en A173 (RE2 = Radial Error 2).
Wanneer het apparaat in servicelus A is gebracht, brandt de
laser, ook als er geen plaat op de draaitafel ligt, een on-
bepaalde tijd.

Onregelmatige werking van het display

Onregelmatige werking van het display bij een geopend en
werkend apparaat kan veroorzaakt worden door handeffekt
in de buurt van de kristaloscillatoren.

Uit- en inschakelen van de netschakelaar heft dit effekt op.

Aanduiding van de testpunten
In de tekeningen van de schema's en de printen zijn de

testpunten aangegeven met een nummer ( b.v. @] waar-
naar de foutzoekmethode refereert.

Voor oscillogrammen, amplitudes, tijd bases en stand van
het apparaat zie de lijst van testpunten.

ALGEMENE KONTROLEPUNTEN

In de hierna volgende gedetailleerde foutzoekmethode
zullen een aantal algemene kondities, welke voor een
goed funktionerend apparaat nodig zijn, niet vermeld wor-
den.

Voordat aan de gedetailleerde foutzoekmethode wordt be-

gonnen dienen eerst deze algemene punten gekontro-

leerd te worden.

a. Overtuig uzelf ervan dat tijdens het meten de klep ge-
sloten of de klepschakelaar overbrugd is.

b. Zorg ervoor dat plaat en objectief schoon zijn (verwij-
der stof, vingerafdrukken e.d.) en werk met onbescha-
digde platen.

c. Kontroleer de aanwezigheid van de benodigde klokfre-
quenties. n.l.:

4,433619 MHz voor decoding uP (punt 15)

6 MHz voor servo uP (punt 16)
4,233600 MHz voor CIM-IC (punt 8)
435 MHz voor vrijlopende PLL schakelingen aan
DEMOD-IC (punt 21)

d. Kontroleer of alle voedingsspanningen aanwezig zijn

en de goede waarde hebben.
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e. Kontroleer of de twee ., mutes” (KILL en SMSE) inaktief
zijn zodat de informatie-stroom nergens onderbroken
wordt.
KILL = punt 19 van de decodeer uP = "0"
SMSE = punt 39 van het ERCO-IC ="1"

f. Kontroleer de goede werking van de beide micropro-
cessoren d.m.v. hun ingebouwde testprogramma en
eventueel periferie testprogramma.

Methode:
Zelftest dekodeer uP 6506

— Neem servo uP 6201 uit zijn voet.

— Van dekodeer uP 6506 de punten 18 en 21 met 14 ver-
binden.

— Verbind tijdens het inschakelen van de netspanning de
punten 6 en 14 met elkaar.

— Bij goede werking van de uP moet punt 22 binnen 1sec.
van .. 1" naar ,0" gaan.

Zelftest servo uP 6201

— Neem dekodeer uP uit zijn voet.

— Van servo uP 6201 de punten 18 en 21 met 14 verbin-
den.

— Verbind tijdens het inschakelen van de netspanning de
punten 6 en 14 met elkaar.

— Bijgoede werking van de uP moet punt 22 binnen 1 sec.
van 1" naar ,,0" gaan.

Periferietest servo uP 6201

1. Leg een plaat op draaitafel en schakel de netspanning

uit.

Houd de stop toets ingedrukt, terwijl de netspanning

ingeschakeld wordt.

Laat de stoptoets na 1 sec. los.

Het apparaat bevindt zich nu in de z.g. servicelus A. In

deze situatie werken de laser en de focusregeling en

draait de motor. De lichtpen blijft tegen de binnenste

stuit staan (d.w.z. de lichtpen blijft kontinu onder de in-

loop sporen staan).

Het radiale servo systeem is uitgeschakeld.

In deze servicelus kunnen alle LED's en bedienings-

toetsen als volgt gekontroleerd worden:

— Alle programma LED's moeten oplichten en dan in
een ritme van 1 Hz één voor één doven.
Wanneer LED nr 15 gedoofd is, herhaalt zich het
proces. In de trackbar licht alleen die LED op die op
dat moment correspondeert met de laagste pro-
gramma LED.

— Wanneer op één van de toetsen pause, select, store,
cancel, repeat of reverse wordt gedrukt, zullen de
..pause” LED en ,repeat” LED van aan naar uit of om-
gekeerd gaan.

Tevens zal de ,error’ LED oplichten. Deze dooft
weer wanneer een track-LED oplicht.

2. De speler kan vanuit servicelus A in servicelus B ge-
bracht worden door de toets FWD in te drukken totdat
een fluittoon hoorbaar is.

Nu is, onafhankelijk van de toestand van de P-bit en de
subcode (via de bus), het radiale servosysteem inge-
schakeld.

Naca. 45sec. is muziek hoorbaar. (Dit is athankelijk van
de lengte van het inloopspoor).

Het display blijft in de servicelus.

3. De speler kan vanuit servicelus A of B in de normale ge-
bruikstoestand gebracht worden door de toets PLAY in
te drukken.

g. Oogpatroon.
Kontroleer met een oscilloscoop het HF-signaal (,,00g-
patroon” genoemd) op de uitgang van de voorverster-

ker (meetpunt@). Stel de tijdbasis in op 0.5 usec.

CS 94 671

De oscilloscoop moet een vrij stabiel signaal vertonen
wanneer de PLL-schakeling ingevangen is en de servo-
schakeling van de draaitafelmotor korrekt regeit.

Een trillend of onrustig beeld kan veroorzaakt worden
door een slechte motor, of omdat het apparaat in servi-
celus A staat.

GEDETAILLEERDE FOUTZOEKMETHODE

Een aantal snelle en doeltreffende kontroles geven onmid-
dellijk uitsluitsel over slecht functionerende gedeelten van
het apparaat. Voor het kontroleren van de servosystemen
zijn in uP 6201 twee servicelussen (A en B) ingebouwd.
Alvorens het apparaat in servicelus A of B te zetten moet
gekontroleerd worden of de bus (clock, data resp. aan-
sluitpunten 3en 2van uP 6201) vrij liggen van massa of voe-
dingsspanning (niveau ,laag” of ,,hoog").

Liggen de lijnen vrij van massa of voedingsspanning dan
moeten bij ingeschakelde netspanning alle toetsen be-
diend kunnen worden.

Voor het foutzoeken moet de hieronder gegeven stap-
voor-stap methode gevolgd worden.

Eerste stap (met een plaat op de draaitafel).

Breng de speler in servicelus A (methode: houdt de stop-
toets tijdens het inschakelen van de netspanning inge-
drukt). In deze stand moeten de laser, de focusregeling en
de draaitafelmotorregeling werken. De lichtpen moet te-
gen de binnenste stuit (= onder de inloopsporen) blijven
staan.

Als één van de hiervoor genoemde kondities niet optreedt
moeten de volgende vragen in de gegeven volgorde posi-
tief beantwoord worden.

In de praktijk betekent dit dat als een bepaalde vraag posi-
tief beantwoord wordt, dit inhoudt dat alle voorafgaande
schakelingen waar de vragen naar refereren, goed wer-
ken.

Voorbeeld: als het ,oogpatroon” aanwezig is dan kan ge-
konkludeerd worden dat de laser werkt, de laser in focus is
en de draaitafelmotor werki.

Opmerking:

In enkele omstandigheden kunnen fouten in het radiale
servosysteem het focusservosysteem beinvioeden.

(b.v. Wanneer voedingsspanning +1 voor IC 6214 in het
radiale circuit ontbreekt, begint de focusspoel te oscille-
ren).

Om te kunnen vaststellen of deze situatie optreedt moet

meetpunt@ (FS) aan massa worden gelegd. Op deze manier

wordt de invloed van het radiale servosysteem op het fo-
cus servosysteem uitgeschakeld.

A. Geeft de laser licht?
(Meetmethode: zie sub A).

B. Is de hoek plaat-lichtpen binnen tolerantie, d.w.z.
gelijk aan 90° £+ 0,5°7
(Meetmethode: zie hoofdstuk 6).

C. Geeft de laser voldoende licht?
(Meetmethode: zie sub C).

D. Komt het objektief in focus?
(Meetmethode: zie sub D).

E. Draait draaitafelmotor en zo ja, draait hij op de goede
snelheid?
(Meetmethode: zie sub E).

Als de antwoorden A -+ E positief zijn, moet het apparaat
in servicelus A gebracht kunnen worden.



Tweede stap (met een plaat op de draaitafel).

Breng de speler in servicelus B. (Methode: breng het ap-
paraat in servicelus A door de stoptoets en de netschake-
laar gelijktijdig in te drukken. Houd daarna de toets FWD
ingedrukt totdat een fluittoon hoorbaar is.)

Nu is het radiale servosysteem ingeschakeld maar de ser-
vo uP 6201 negeert de informatie op de P-lijn (P-bit) of bus
(clock en informatie voor de subcode). Dit houdt in dat de
lichtpen NIET naar het begin van het eerste muziekstuk
SPRINGT en het dus enige tijd zal duren voordat muziek
hoorbaar is. (Dit is afthankelijk van de lengte van het in-
loopspoor). Door de lichtpen met de hand onder het mu-
ziekspoor te brengen is direkt muziek hoorbaar.

In deze stand moet het oogpatroon op meetpunt @) stabiel
zijn (zie principeschema E, voorversterker), terwijl ook het

MCES-signaal op meetpunt

@ stabiel moet zijn. (zie
principeschema C, servo).

Opmerking: in servicelus B wordt het spoor niet alleen ge-
volgd maar wordt ook de informatie weergegeven, voor-
opgesteld dat het digitale circuit funktioneert.

Als één van de hiervoor genoemde kondities niet optreedt
moeten, in servicelus A, de volgende vragen in de gegeven
volgorde positief worden beantwoord.

F. Funktioneert de DO en HFL detektor?
(Meetmethode: zie sub F).

G. Funktioneert de trackdetector?
(Meetmethode: zie sub G).

H. Funktioneert de radiale regeling naar behoren?
(Meetmethode: zie sub H).

Indien de antwoorden op de vragen F, G en H positief zijn
moet het apparaat in servicelus B gebracht kunnen wor-
den.

Derde stap (met een plaat op de draaitafel).

Haal de speler uit de servicelus door de play toets in te
drukken. Na een korte fluittoon geeft het display het aantal
nummers, wat op de plaat staat, aan. Servo uP 6201 rea-
geert nuwel op de informatie van de P-lijn en de bus (clock
en informatie van de subcode).

Let op dat de speler nu niet alleen het spoor volgt, maar
ook de muziek kan weergeven als het digitale en decoding
circuit in orde is.

Als bovenstaande kondities niet optreden moeten de on-
derstaande vragen positief beantwoord worden.

I. Funktioneert de P-bit?
(Meetmethode: zie sub I).

J. Funktioneert de overdracht van de subcode informa-
tie?
(Meetmethode: zie sub J).

K. Funktioneert T1, d.w.z. de polariteit van RE?
(Meetmethode: zie sub K).

Als de antwoorden op de vragen |, J en K positief zijn moet
het apparaat in de normale gebruikstoestand gebracht
kunnen worden.

Vierde stap (met een plaat op de draaitafel).
Wanneer in stand play geen signaal hoorbaar is, moet de
laatste vraag beantwoord worden.

L. Funktioneert hetdigitaal decodeer circuit volgens speci-
fikatie?
(Meetmethode: zie sub L)

Sub A. GEEFT DE LASER LICHT?
Meetmethode

Breng de speler in servicelus A zonder dat een plaat op de
draaitafel ligt.
Nu moet de laser voor onbeperkte tijd licht geven.

Een andere methode, waarbij de laser voor onbeperkte tijd
licht geeft en het objektief stilstaat, is plug A17 los nemen
en de klepschakelaar overbruggen. Bij ingeschakelde net-
schakelaar moet de laser licht geven.

Het kontroleren gebeurt met een lichtgevoelig onderdeel
dat enigszins wordt afgeschermd van omgevingslicht.

Voorbeelden:

a. Sluit lichtgevoelige diode BPW34, codenummer 4822
130 32108 met goede polariteit aan op een analoge
multimeter (b.v. PM 2412). Als de laser licht geeft, zal de
meter op bereik 10 k{} nagenoeg volle schaaluitslag ge-
ven.

b. Sluit lichtgevoelige weerstand 4822 116 10002 aan op
digitale multimeter PM 2517E.
Als de laser licht geeft daalt de weerstand tot circa
8 k).

Als de laser geen licht geeft ga dan verder naar Annex |.

Sub. C GEEFT DE LASER VOLDOENDE LICHT?
Meetmethode:

(Meetpunten op voorversterkerprint, principeschema E en
servoprint, principeschema C).

— Onderbreek de collector van transistor 6230 of maak
punt 18 van de servo uP , laag”.

— Neem plug A17 op de voorversterkerprint los: de laser
moet nu licht blijven geven terwijl FE, RE1en RE2 onder-
broken zijn.

— Leg een plaat op de draaitafel en schakel de netschake-
laar in.

— Injecteer rechtstreeks met een LF-Generator (Ri<600 (1)
op meetpunt <]> (FE) een sinusvorming signaal van

2 V,, met een frekwentie tussen 25 Hz en 60 Hz (de
juitste frekwentie is spelerafhankelijk).

— Stel de frekwentie zodanig in dat de monitor diodes in
de lichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven

op meetpunten <5> @ <7> en .

De amplitude moet liggen tussen 40 mV en 80 mV.
Als de amplitude onvoldoende is ga dan verder naar Annex |.

Sub. D. KOMT HET OBJEKTIEF IN FOCUS?
Meetmethode
* Geen plaat op de draaitafel.

Schakel de netschakelaar in en druk op de play-toets.

De arm moet nu naar het centrum gaan. Onmiddellijk daar-
na moet het objektief 4 (2 bij gebruik van servo uP MAB
8440) op en neer bewegen om het focuspunt te zoeken.
Hierna stopt de aktie.

Deze akties worden gestuurd vanuit de servo uP.

Als het objektief niet beweegt kontroleer dan de servo uP,
het focuscircuit of de focusspoel.

* Met plaat op de draaitafel
Snelle methode

Om globaal te kontroleren of het focuscircuit funktioneert
moet als volgt gehandeld worden:

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Breng de speler in servicelus A.

— Neem de plaat van de draaitafel af.



— Kontroleer nu of het objektief focusseert door er
een reflekterend onderdeel (b.v. spiegel voor hoekme-
ting) boven te brengen.

Gedetailleerde methode

— Kontroleer transistor 6230 (op de servoprint, principe-
schema C) als volgt:
Kontroleer of FN bij iedere doorgang van het nominaal
focuspunt gedurende korte tijd laag wordt.
Alleen als focuspunt FN gevonden wordt, zal FE vrijge-
geven worden via transistor 6230 (basis wordt nega-
tief). Kontroleer of de basis van 6230 ,laag" gestuurd
wordt vanuit de servo uP (= FCO).
Indien dit niet het geval is, kontroleer dan de servo uP.
Wanneer 6230 wel laag gestuurd wordt, ga dan verder.

— Test het focuscircuit als volgt:
Onderbreek de collector van 6230 (of maak punt 18 van
de servo uP ,laag"”), neem plug A17 op de voorver-
sterkerprint los en schakel de netschakelaar in.
De laser geeft nu kontinu licht, FE is vrijgegeven en bo-

vendien is de focuslus onderbroken bij meetpunt @
(= FE) op de servoprint, principeschema C.

Testen van de schakeling tussen meetpunt @ en focus-
spoel (meetpunten op de servoprint, principeschema C).
— Injecteer rechtstreeks op meetpunt@ d.m.v. een LF-

generator (Ri < 600 (1) een sinusvormig signaal van
10Hz, 2 V",

— Kontroleer of focusspoel — dus ook het objektief —
reageert.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt <2> 1 Vi be-
draagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 9 Vy be-
draagt.

— Kontroleer of de spanning op meetpunt @ 8 Vy be-
draagt.

Testen van het subchassis (meetpunten op de voorver-
sterkerprint, principeschema E en de servoprint, principe-
schema C).

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Injekteer rechtstreeks op meetpunt@ een sinusvormig

signaal tussen 25 Hz en 60 Hz met 2 V,, d.m.v. een LF-
generator (Ri < 600 (1). De iuiste frekwentie is speler af-
hankelijk.

— Stel de frekwentie zodanig in, dat de monitordiodes in
de lichtpen uitgangssignalen geven zoals aangegeven

op de meetpunten <'5> @ <’> en .
— Kontroleer de meetpunten ' @ ® en @

— Kontroleer rneetpunt@.

— Kontroleer meetpunt@.
Het signaal op dit meetpunt is gelijk aan het signaal op
meetpunt@‘ echter de amplitude is afhankelijk van de
stand van instelweerstand 3158.

Als alle kontroles positief zijn sluit dan de focuslus door
plug A17 weer aan te brengen. Sluit transistor 6230
weer aan of neem punt 18 van de servo uP los.

Het focuscircuit moet nu functioneren.

Er dient opgemerkt te worden dat de amplitudes op de

meetpunten <5> tot en met@ enigszins afhankelijk zijn
van de karakteristiek van de monitordiodes.

Sub. E. DRAAIT DE DRAAITAFELMOTOR EN ZO JA,
DRAAIT HIJ OP DE GOEDE SNELHEID?

Meeimethode (Meetpunten op de servoprint, principe-
schema C).
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— Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in
servicelus A.

— Als het focuspunt gevonden is, kontroleer dan op

meetpunt@ of FCO laag is.

Indien dit niet het geval is kontroleer dan het focuscircuit
(zie sub D).
Als FCO wel laag is ga dan verder.

— Schakel alleen de netschakelaar in, neem plug A66 op
de decodeerprint los en kontroleer het MCES-signaal (op
dedecodeerprintin de buurt van de decodeer uP) op meet-

punt@ zie figuur F. De amplitude kan liggen tussen

0,5V en 2,5V afhankelijk van de instelling van het spoeltje
in de PLL-kring.
Indien het MCES-signaal niet korrekt is kontroleer dan het
DEMOD- en ERCO-circuit, zie sub L.
Wanneer het MCES-signaal korrekt is, ga dan verder.

— Breng plug A66 weer aan, neem plug A14 op de voor-
versterkerprint los en injekteer een gelijkspannings-
signaal van 2,5V op de connector van plug A14.
(= draaitafelmotor). Let op polariteit. De draaitafelmo-
tor moet nu draaien. (Door de gelijkspanning van 2,5V
is de draaisnelheid van de motor ongeveer gelijk aan de
draaisnelheid, behorende bij het aftasten van de bin-
nenste sporen).

— Breng het apparaat in servicelus A.
Bij een gelijkspanning < 2,5V moet op meelpunt@

(op de decodeerprint) figuur G zichtbaar zijn.
Bij een gelijkspanning > 2,5V moet op meetpunt@) fi-
guur H zichtbaar zijn.

Hetzelfde verschijnsel moet op meetpunt @ gemeten

worden. Wanneer het signaal op meetpunt @ korrektis,
kontroleer dan het circuit van de draaitafelmotor tussen
meetpunt @ en de draaitafelmotor.

Is het signaal op meetpunt @ niet korrekt kontroleer dan
of het MCES-signaal door FCO op de uitgang van IC 6205D
wordt vrijgegeven.

Methode.

Onderbreek het MCES-signaal op punt 1 van IC 8205D

‘(= onderbreek de doorverbinding 175-176 op de servo-

print).

Wanneer nu het MCES-signaal korrekt is, kontroleer dan
het circuit rond IC 6205D.

Is het MCES-signaal niet korrekt, herstel dan de doorver-
binding 175-176 en ga als volgt verder:

Haal het apparaat uit de servicelus door de netschakelaar
uit te schakelen. Druk nu achtereenvolgens de netschake-
laar en de PLAY-toets in. (De draaitafelmotor draait door
de geinjekteerde gelijkspanning van 2,5V).

Kontroleer het ocogpatroon op meetpum@ (voorver-

sterkerprint). Het oogpatroon kan gestabiliseerd worden
door de lichtpen handmatig onder de sporen te brengen of
door circa 5 sec. de toets FWD in te drukken.

Als het oogpatroon op meetpunt @ niet aanwezig of on-

stabiel is, kontroleer dan de HF-voorversterker (zie Annex
V). Wanneer het cogpatroon korrekt is, ga dan verder

— Zet het apparaat in servicelus A.
(De draaitafelmotor draait door de geinjekteerde ge-
lijkspanning van 2,5V).
Kontroleer of het signaal op meetpunt @ (=HFL) correct
is, zie figuur Y.
Indien het signaal niet correct is. kontroleer dan het HFL-

detector circuit (= circuit tussen de meetpunten@ en@).
Als het HFL-signaal correct is, ga dan verder.

— Haal het apparaat uit de servicelus door de netschakelaar
uit te schakelen.
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— Kontroleer het invangen van de PLL-schakeling van
het DEMOD-IC zie Annex II.

Als de PLL invangt ga dan verder.

— Kontroleer de timing-signalen aan de uitgang van het
DEMOD-IC zoals aangegeven is in sub L.
Wanneer de timing signalen correct zijn, ga dan verder.

— Als het MCES-signaal nog niet naar behoren aanwezig
is. vervang dan het betreffende specifieke digitale IC
volgens de | trial and error” methode door gebruik te
maken van de service IC-doos, codenummer 4822 395
30194,

— Het MCES-signaal moet nu aanwezig en korrekt zijn.

Sub. F. FUNKTIONEERT DE DO EN HFL DETEKTOR?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint, principe-
schema C).

— Uitgangspunt:
HFL =1 als de spot precies op het spoor zit.
HFL = 0tussen de sporen (b.v. tijdens spoorspringen).
= 0 of DO = 1 bij drop-out.
DO =1 of DO = 0 bij géén drop-out.

Benaderende meetmethode:

(Toe te passen in servicelus A).

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Breng de speler in servicelus A.

— Kontroleer of het DO-signaal (meetpunt@) correct is.

Normaal moet meetpunt @ .laag"zijn. Echter, in geval

van krassen op de plaat zijn kleine ,spikes" van onge-
veer 100 mV zichtbaar.
— Kontroleer het HFL-signaal op meetpunt @ figuur Y.

Nauwkeurige meetmethode.

(Is alleen toe te passen bij een spelend apparaat).
— Leg testplaat 4A (4822 397 30086) op de draaitafel.
— Schakel de netschakelaar in en druk op de PLAY-toets.

— Kies track nummer 10 en kontroleer meetpunt@.
De HFL-pulsen moeten aanwezig zijn.
— Kies tracknummer 15 en kontroleer mee!punt@_

De DO-pulsen moeten aanwezig zijn. Op dit nummer
moeten ook de HFL-pulsen op meetpunt @ aanwezig
zijn.

— Tijdens spoorspringen zijn de HFL-pulsen op meet-
punt @ altijd aanwezig.

Sub. G. FUNKTIONEERT DE TRACKDETECTOR?

Meetmethode (Meetpunten op de servoprint, principe-
schema C en D).

— Leg een plaat op de draaitafel.
— Breng het apparaat in servicelus A en schakel het
offset circuit uit.

Uitschakelen van het offset-circuit

Dit kan op twee manieren geschieden:

1. Onderbreek de brugdraad 121-122.
Injecteer met een extern voedingsapparaat op meet-

punt@ een zodanige spanning dat op meetpunt@

een spanningsvorm verschijnt waarvan het wisselspan-
ningskomponent symmetrisch rond 0 V ligt.

De aangelegde spanning kan zowel negatief als positief
zijn

2. Neem weerstand 3335 los (aan die zijde waar deze aan
punt 14 van I1C6215 ligt).
Injecteer met een extern voedingsapparaat via 3335
(68k-SFR25) een zodanige spanning dat op meetpunt
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@) een spanningsvorm verschijnt waarvan het wissel-

spanningskomponent symmetrisch rond 0 V ligt.
De aangelegde spanning kan zowel positief als negatief
zijn.

— Meet het FS-signaal op meetpum@.

De frekwentievariatie is afhankelijk van de excentrici-
teit van de plaat.
— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer meetpunt@‘ Dit signaal is niet te triggeren.

Als 3363 onderbroken is mag op meetpunt @ geensig-
naal aanwezig zijn.
— Kontroleer de meetpunten @ en @

— Schakel het offset-circuit weer in.

Sub. H. FUNKTIONEERT DE RADIALE REGELING
NAAR BEHOREN?

Attentie: De offsetschakeling (d-faktor) en de AGC-scha-
keling (k-faktor) zijn correctieschakelingen.

Dit houdt in dat bij optimale omstandigheden (nieuwe
plaat, minimale afwijkingen van de onderdelen) het moge-
lijk is dat de speler goed funktioneert terwijl er een fout in
de offset- of AGC-schakeling aanwezig is.

Meetmethode (meetpunten op de servoprint, principe-
schema D).

a. Leg een plaat op de draaitafel.
b. Schakel de AGC-schakeling (k-faktor) en de offset-
schakeling (d-faktor) uit.

Methode Uitschakelen van het AGC-circuit: verbind de
punten 5 en 6 van 1C6216 met elkaar of verbind de weer-
standen 3293 en 3294 met elkaar.

Uitschakelen van het offset-circuit:

Dit kan op twee manieren geschieden:

1. Onderbreek de brugdraad 121-122,
Injecteer met een extern voedingsapparaat op meetpunt

@ een zodanige spanning dat op meetpunt@ een

spanningsvorm verschijnt waarvan het wisselspan-
ningskomponent symmetrisch rond 0 V ligt.
De aangelegde spanning kan zowel negatief als positief
zijn.

2. Neem weerstand 3335 los (aan die zijde waar deze aan
punt 14 van IC6215 ligt).
Injecteer met een extern voedingsapparaat via 3335
(68k-SFR25) een zodanige spanning dat op meetpunt

@ een spanningsvorm verschijnt waarvan het wissel-

spanningskomponent symmetrisch rond 0 V ligt.
De aangelegde spanning kan zowel positief als negatief
zijn.
c. Breng het apparaat in servicelus B.
Naca. 45sec. is muziek hoorbaar. Deze tijd is afhankelijk
van de lengte van het inloopspoor.
Funktioneert het apparaat nu, kontroleer dan de k-fak-
tor en de d-iaktor (zie Annex IV en IlI).
Werkt het apparaat niet. ga dan verder.
d. Breng het apparaat in servicelus A en kontroleer het

signaal op meetpunt @

Het wisselspanningscomponent moet liggen tussen
12 Vi en 14 Vyy en moet symmetrisch rond 0 V liggen.

Is dit het geval ga dan verder naar punt e.

Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan eerst de
volgende meetpunten:

@@ waarde moet 0.7 Vy, zijn
@

waarde moet 0.2 Vy; zijn



& waarde moet 0,25 Vy zijn
waarde moet 20 mVy zijn
@@ waarde moet 800 mV, zijn.

Opmerking: De frekwentievariatie is sterk afhankelijk
van de excentriciteit van de plaat.

Wanneer de meetpunten @ = @ korrekt zijn, kontro-
leer dan opnieuw meetpunt @
Is meetpunt @ korrekt, ga dan verder.

e. Kontroleer meetpunt @ (= RE + 650 Hz).

De waarde moet 6 Vy, zijn. Is dit het geval ga dan verder.
Als de netschakelaar is ingeschakeld zal er een sig-
naal van 650 Hz, 300 mV aanwezig moeten zijn op meetpunt

f. Kontroleer meetpunt@. Dit meetpunt is moeilijk meet-

baar, hoewel er een klein signaal aanwezig zal zijn.
(Amplitude is speler afhankelijk kan tussen de 40 en
200 mVtt liggen).

— Om de eindtrap voor de radiale servo te kontroleren
moet alleen de netschakelaar ingeschakeld zijn, en
mag geen plaat op de draaitafel liggen.

Injekteer respektievelijk op de meetpun:en@ en @

een sinusvormig signaal van 8 Hz + 10 Hz, 3 V.
De arm gaat dan heen en weer.

Nu moet radiale volging in servicelus B mogelijk zijn.

— Neem de doorverbinding tussen de weerstanden 3293 en
3294 los. Als het oorspronkelijk foutsymptoom nog
aanwezig is, ga dan verder naar Annex IV kontrole van de
k-faktor.

— Schakel het focus circuit weer in.
Als het oorspronkelijke foutsymptoom nog aanwezig
is, ga dan verder naar Annex Ill: kontrole van de d-fak-
tor.

Sub. . FUNKTIONEERT DE P-BIT?

Meetmethode (meetpunten op de servoprint, principe-
schema C).

— Breng het apparaat in servicelus B.

— Na ongeveer 45 sec., juist voordat de muziek begint,
moet de P-bit (punt 5 van de servo uP) kortstondig (on-
geveer 2 sec.) ,hoog" zijn. Dit kan gemeten worden
met een oscilloscoop welke in de stand DC en 2 V/div.
staat.

Sub. J. FUNKTIONEERT DE OVERDRACHT VAN DE
SUBCODE INFORMATIE?

Meetmethode (meetpunten op de decodeerprint, princi-
peschema F en de servoprint, principeschema C).

— Breng het apparaat in servicelus B.

— Kontroleer of op de bus (punten 2 en 3 van de servo uP)
aktiviteit aanwezig is (signaal dus niet kontinu ,,hoog"
of ,laag”).

Wanneer dit niet het geval is, kontroleer dan de meetpun-

ten @ @ @ @ @en @ en hun relatie to.v.

elkaar (trigger de oscilloscoop op meeipunt@)_

Sub. K. FUNKTIONEERT T1, DW.Z. DE POLARITEIT
VAN RE?

Meetmethode (meetpunten op de servoprint, principe-
schema C)

— Breng het apparaat in servicelus B.

— Meet T1 op punt 13 van de servo uP.
Hier moet een blokvormig signaal van 0V + 5V aanwe-
zig zijn.

Door de frekwentievariatie is het moeilijk deze blok-
spanning te triggeren.

Sub. L. FUNKTIONEERT HET DIGITAAL
DECODEERCIRCUIT VOLGENS SPECIFIKATIE?

Meetmethode (meetpunten op de decodeerprint, princi-
peschema's F en G.)

— Eerste voorwaarde is dat de hoofdmotor op goede snel-
heid draait. Dit impliceert dat de PLL-schakeling in or-
de is.

Zo niet, gebruik meetmethode sub E.

— Tweede voorwaarde is dat de HF-voorversterker goed
funktioneert. Zie hiervoor Annex V (test methode HF-
voorversterker).

— Voor het servicen van het digitaal decodeercircuit is in

principe speciale meetapparatuur noodzakelijk, met
name voor metingen aan de informatie-uitgangen.
Om praktische redenen levert Service een IC-set, be-
staande uit specifieke digitale IC's kodenummer =
4822 395 30194. Aan de hand van deze set IC's kan een
eventueel defekt IC gelokaliseerd worden door de me-
thode van | trial and error”.

— Naast de informatie-uitgangen, die in principe niet
meetbaar zijn bij een werkend apparaat, zijn een aantal
kommunikatielijnen, verantwoordelijk voor de timing,
wél meetbaar,

Op die manier kunnen ook fouten in de periferie van de
specifieke digitale IC’s gelokaliseerd worden.

Deze signalen kunnen met een normale oscilloscoop
gekontroleerd worden.

Voor informatie-uitgangen geldt het volgende:

— In een spelend apparaat kan alleen gekontroleerd
worden of informatie al dan niet aanwezig is.

— In een niet-spelend apparaat kunnen in een aantal ge-
vallen wel metingen gedaan worden. Zie hiervoor de
tabellen.

Metingen

DEMOD

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel
(principeschema F).
— Kontroleer het klok-signaal op meetpunt@. Dit sig-

naal is ook aanwezig wanneer alleen de netschakelaar
ingeschakeld is. Meetpunt@vangl in als PLL invangt.

Voor kontrole van het invangen: zie Annex Il.
— Trigger de oscilloscoop met signaal op meetpunt

= FSDE). Kontroleer de meetpunten @@ en@
en hun relatie t.o.v. elkaar.
ERCO

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel
(principeschema F).
— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt@.
Indien dit punt korrekt is, trigger dan de oscilloscoop
met meetpunt@[— FSEC)

— Kontroleer de meetpunten @en@ en hun relatie
to.v. elkaar.

— Kontroleer het UNEC-signaal (= meetpunt@].
Leg testplaat 4A op de draaitafel.
Speel track no. 15 af en verifieer meetpunt <@>

BELANGRIJK:

Als UNEC (meetpmt@) kontinu ,.,hoog" blijft is hoogst-

waarschijnlijk één van de IC's DEMOD, ERCO of RAM de-
fekt.



Als de UNEC-uitgang normaal funktioneert en er is nog
steeds geen muziek, is hoogstwaarschijnlijk één van de
IC's CIM, FIL of DAC defekt.

CIM

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel
(principeschema F).
— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer meetpum@,
Indien dit goed is, trigger dan de oscilloscoop met
meetpunt € (= STR1 = punt 12 van CIM-IC).

— Kontroleer de meetpunter'-@‘@ en@ en hun
relatie t.o.v. elkaar.

FIL

Voor de stand van de speler (start, stop enz.): zie tabel
(principeschema G).
— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer meetpunt@.
Indien dit goed is, trigger dan de oscilloscoop met
meetpunt@ (=STR 1).

— Kontroleer meetpunt@.

— Kontroleer de meetpunten @ @ en @ en hun rela-
tie t.o.v. elkaar.

DAC

(principe schema G).

In de stand ,,play” is het analoog (= muziek) signaal aan-
wezig aan de uitgangen van op-amp 6523 (= links) en aan
de uitgangen van op-amp 6525 (= rechts).

Eventueel het KILL-relais kontroleren.

Annex |: LASER GEEFT GEEN OF ONVOLDOENDE
LICHT

De laser vormt samen met de laservoeding en de monitor-
diode een teruggekoppeld systeem. Een defekt in de la-
servoeding kan dus vernietiging van de laser tot gevolg
hebben. Bij vervanging van de laser (= nieuwe lichtpen)
zal ook deze defekt raken, aangezien de oorspronkelijke
fout in de laservoeding nog steeds aanwezig is.

Anderzijds is het echter onmogelijk een teruggekoppeld
systeem te kontroleren en te repareren als een schakel
ontbreekt. Om die reden wordt de zogenaamde . lasersi-
mulator” geleverd, kodenummer: 4822 395 30215.

Deze |lasersimulator bestaat uit een printje met daarop de
laser- en de monitorsimulator, een schakelaar om de aan/
uit stand te testen en een aantal connectoren.

Deze print kan in plaats van de lichtpen aangesloten wor-
den op de laservoeding, zodat het teruggekoppelde sy-
steem gesloten is.

Reparatie procedure

Daar de lichtpen zeer gevoelig is voor statische ladingen
moeten bij meting en afregeling van de laservoeding de
hulpmiddelen en Uzelf hetzelfde potentiaal hebben als het
CD mechanisme.

— Neem de flexprint uit connector A11 en verbind de si-
mulatorprint met de connector.

— Verwijder plug A16 en steek deze in de connector op de
simulatorprint. Verbind de plug met 4 draden met con-
nector A16.

— Maak plug A17 los en verbind de plug met 1 draad met
connector A17.

— Overbrug de klepschakelaar.

— Schakel de netschakelaar in, druk de play-toets in en
kontroleer of de L-lijn van de servo-uP ,laag" wordt.

— In de rusttoestand moet de stroom door de laserdiode
< 1mA zijn. Dit kan als volgt worden gekontroleerd.

— Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,off"-
stand en schakel de netschakelaar in.

— Draai instelweerstand 3180 linksom (min.R) en meet de
spanning over weerstand 3194,
Bij voorversterkerprinten met discrete componenten weer-
stand 3180 rechtsom draaien (min. R).
Deze spanning moet < 15 mV zijn.

Kontrole van de regeling van de laservoeding:

Zet de schakelaar op de simulatorprint in de ,, ON"-stand
en meet de spanningen tussen de punten +V en —V op de
simulatorprint. Weerstand 3180 rechtsom (max. R): U.y—vy
=60mV £ 30mV.

Bij voorversterkerprinten met discrete componenten weer-
stand 3180 linksom (max. R): Viyy =60 mV 4+ 30 mV.

Weerstand 3180 linksom (min. R): Uiy = 560 mV =+
50 mV.

Bij voorversterkerprinten met discrete componenten weer-
stand 3180 rechtsom (min. R) draaien: U.y.y = 560 mV =+
50 mV.

Zet weerstand 3180 in de middenstand. Dit is een voor-in-
stelling.

Nadat de simulatorprint verwijderd is moet de laserstroom
ingesteld worden.

— Fijninstelling van de laserstroom:
Speel van testplaat 4822 397 30086 (plaat zonder de-
fekten) spoor 1 af,
Sluit over weerstand 3308 op de servo print, principe-
schema D, een DC voltmeter aan.
Regel met weerstand 3180 de laservoeding zo af dat de
spanning over weerstand 3308 575 mV = 50 mV be-
draagt.

Opmerking:

Het is aan te bevelen voor iedere meting in de laservoeding
de lasersimulatorprint te gebruiken, omdat kortstondige
sluitingen met de meetpen nadelige gevolgen voor de laser-
diode kunnen hebben.

Annex Il: KONTROLE VAN HET INVANGEN VAN DE
PLL-SCHAKELING

(meetpunten op de decodeerprint, principeschema F)

Allereerst dient de vrijlopende oscillator als volgt te wor-

den gekontroleerd:

— Druk de netschakelaar in.

— Sluit een frekwentieteller aan tussen punt 22 van 1C6501
(DEMOD) en L.

— Deze frekwentie moet 4,350 MHz + 30 KHz zijn.

Let op!

Deze meting moet direkt na het inschakelen van het ap-
paraat gebeuren.

Kontrole van het invangen.

— Leg een plaat op de draaitafel.

— Neem plug A14 los, injekteer een gelijkspanning van
2,5V op de konnektor van plug A14 (op de voorver-
sterkerprint, principeschema E, en breng het apparaat
in servicelus B.

— Variéren van de gelijkspanning rond 2,5V moet op de

oscilloscoop op meetpunt @ zichtbaar zijn in de vorm

van frekwentievariatie. Dit betekent dat de PLL dan
invangt.



Annex Ill: KONTROLE VAN DE d-FAKTOR
(meetpunten op de servo print, principeschema D)

— Schakel de AGC-schakeling (k-faktor) en de offset-
schakeling (d-faktor) uit.

Methode: Uitschakelen van het AGC circuit verbind de
punten5en6van IC6216 met elkaar of verbind de weer-
standen 3293 en 3294 met elkaar.

Uitschakelen van het offset-circuit

Dit kan op twee manieren geschieden:

1. Onderbreek de brugdraad 121-122.
Injecteer met een extern voedingsapparaat op meetpunt
@ een zodanige spanning dat op meelpunt@ een

spanningsvorm verschijnt waarvan het wisselspan-
ningskomponent symmetrisch rond 0 V ligt.
De aangelegde spanning kan zowel negatief als positief
zijn.

2. Neem weerstand 3335 los (aan die zijde waar deze aan
punt 14 van 1C6215 ligt).
Injecteer met een extern voedingsapparaat via 3335
(68k-SFR25) een zodanige spanning dat op meetpunt

@ een spanningsvorm verschijnt waarvan het wissel-

spanningskomponent symmetrisch rond 0 V ligt.
De aangelegde spanning kan zowel positief als negatief
zijn.
Leg een plaat op de draaitafel en breng het apparaat in ser-
vicelus A.
— Kontroleer de meetpunten en @
De waarde moet 0.7 Vy, zijn.
De frekwentievariatie is sterk afhankelijk van excentri-
citeit van de plaat.
— Kontroleer meelpunt@.

De waarde moet 250 mVy, zijn.
— Kontroleer meetpunt @

De waarde moet 200 mVy, zijn.
— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 2 Vy, zijn.

— Kontroleer de meetpunten @ en @

De waarde moet 10 Vy, zijn.
Het signaal is nu meer sinusvormig door het uitfilteren
van 650Hz.

— Meetpunt @ is moeilijk meetbaar omdat de schakelaar

in stand Yoc staat en dus verbonden is met de ingang
van Op-Amp 6215.
Echter, een signaal van 200 mVy; is aanwezig.

— Kontroleer meetpunt @

De waarde moet 9 Vy; zijn.
Breng het apparaat in servicelus B. Op de draaitafel ligt

nog altijd een plaat en de AGC-schakeling en de offset-
schakeling zijn nog steeds uitgeschakeld.

— Kontroleer meetpunt @

— Kontroleer meetpunt Qu,.- op straal A van de oscilloscoop
en meetpunt @ op straal B van de oscilloscoop, en trig-
ger de oscilloscoop met meetpunt@,

— Schakel het AGC-circuit en de offset-schakeling weer in.
— Breng het apparaat in servicelus A en kontroleer of de

spanning op meetpunt @ tussen —5 V en +5 V ligt.
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Annex IV: KONTROLE VAN DE k-FAKTOR

(meetpunten op de servoprint, principeschema D)
a. Statisch

Schakel alleen de netschakelaar in.
D.w.z. RCO = hoog; RCO = laag dus schakelaar Yy staat in
stand 0 en schakelaar Y. staat in stand 0.

— Kontroleer meetpunt@,
De waarde moet 9 V; zijn.

— Kontroleer meetpunt@,

— Op meetpunt @ staat nu een sinus-vormig signaal van
650Hz, 300 mV en 180°-45° = 135° in fase verschoven
met het signaal op meetpum@.

— Kontroleer meetpunt@.

De waarde moet 1,5 Vy zijn.

— Kontroleer meetpunt &8>

De waarde moet 1 Vy, zijn.

— Kontroleer de meetpunten , @ @ en @) in relatie

tot elkaar.
De amplitudes zijn 5V.
— Kontroleer integrator IC6212A.

b. Dynamisch

— Leg een plaat op de draaitafel. Breng het apparaat in
servicelus A en kontroleer of het signaal op meetpunt

@ 7 Vyis.

— Breng het apparaat in servicelus B.
Nu is RCO = hoog en RCO = laag.
Dus schakelaar Y, staat in stand 1 en schakelaar Y.
schakelt met een frekwentie van 650Hz.

Meetpum@ is laag, dus meetpunt@ is in fase met

meetpunt@.

Nu moet op meetpunt@ fig. U aanwezig zijn met een duty
cycle jitterend rond 50%.

Annex V: KONTROLE VAN DE HF-VOORVERSTERKER
(principeschema E, voorversterkerprint)

a. Kontroleer de gelijkspanningen op de transistoren 6103,
6104, 6105, 6109, 6110, 6111.

b. Kontrole van de gevoeligheid, frekwentie- en vertra-
gings karakteristiek:

— Neem de flexprinten uit de konnektoren A10 en A11.

— Neem de pluggen A12, A13, A14, A15, A17 en A18 los.
Let op: Neem plug A16 NIET los (= voeding).

— Schroef de print los om op de sporenzijde te kunnen
injecteren.

Gevoeligheid

— Injekteer volgens het onderstaand schema (fig. A) tus-
sen de punten A101 en A102 een signaal Vi, van 140
mVen, 50 KHz, via RC netwerk (zie fig. A).

— De uitgangsspanning tussen de punten A181 en A182
moet 245 mV + 2 dB zijn.

Opmerking: Zorg ervoor dat de injektiesnoer en de
meetsnoer identiek zijn.
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Frekwentie- en vertragingskarakteristiek:

— Stel Vi, zodanig in dat Vo, = 245 mV = 0dB bij 50 KHz
(zie fig. A).

— De vertraging tussen het geinjekteerde signaal en het
gemeten signaal moet 450 nsec £ 50 nsec zijn bij
300KHz.

Dit kan gemeten worden met behulp van een dubbel-
straal oscilloscoop, met Vi, op straal A en Vo, op
straal B (zie fig. B).

— Kontroleer de frekwentie- en vertragingskarakteristiek

voor de hieronder gegeven frekwenties.

BEAM
B

Frekwentie Vout Vertraging | Vertraging,
(kHz) (dB) (n sec.) vergeleken
met de ver-
traging bij
300 kHz
1 —15 13
6,3 — 2! -*1
16 — 0,5 +1
50 0
100 0 #+1 —50 +£20
200 + 1 + 0+20
300 + 1,51 450 +50 0
500 + 35 +1 +20 £20
700 + 5,642 +30 £20
1000 + 8 +2 +30 £20
1600 + 8 %2
2000 + 4513
) — A102
H.E
) v BEAM = PRE. AMP
() Vin @ A TaopF
] A101
Fig. A

CS 94 675

33 393A12

wl

VouiT

Fig. B

33 394A12





