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1. ERKLARUNG DER AUFTEILUNG DER
DOKUMENTATION

Die Dokumentation besteht aus Kapitein.

Die Kaptieinummer wird durch die erste Ziffer der Seiten-

nummer hnet.
Die zweite Ziffer der Seitennummer ist die Folgenummerie-

Falls Anderungen oder Nachtrige neue Nachtrags- oder

eichnung erweitert:
Eine Ziffer nach der Seitennummer bezeichnet, dass es sich

Buchstaben nach der Seitennummer gekennzeichnet.

INHALTSANGABE SEITENWEISE

Kapitel Seite Inhaht

1 11 Eriduterung zur i
mentation
Inhaltsangabe seitenweise.

ilung der Doku-

w e
Technische Spezifikation
Reparaturhinwel

n appe
Auswechseln der Glassicherung
Auswechseln der Transformatorsiche-
run
Servicearbeiten an der Frontplatte
Servicearbeiten am Decodier- und
Stromversorgungsprint
Servicearbeiten am Servo- und Vor-
verstarkerprint

rvicearbeiten am Lademechanismus
Elektrische Messungen und Einstellun-

©
@
fean

Messverfahren in Einzelheiten
42 Messverfahren in Einzelneiten
43 Messverfahren in Einzelneiten
44 Messverfahren in Einzelneiten
45 Messverfahren in Einzelneiten
46 Messverfahren in Einzelheiten
51 Explosionsansicht des Lademechanis-

mus
Stiickiste der mechanischen Teile
52 Explosionsansicht des Gehéuses

©s 4 496D

Beispiele

3-6  heisst Seite 6 von Kapitel 3

3-6-1  istein Nachiragsbiatt nach Sefte 3-6

3-6-a ist das Ersatzblatt von Seite 3-6 (Seite 3-6 kann

‘somit aus der Dokumentation beseitigt werden).

Kapitel Seite  Inhalt

3 61 Blockschal
62 Pm\xlpschnﬂblld w s«romvmof-

gung Teit 1

63 Pdnzlpscnalmnld der Mlkvepmxussor-
Pnnmlmmmpen der Mikroprozessor-
plat

Printzeichnung der Stromversorgungs-
und Decodierplatte

&4 Printsiconungen dor Stromversor-
‘gungs- und Decodierplatte
Prinzipschaitbild der Stromversor-

65 Prinzinscnanm der Stromversor-
ungs- und Decodierpiatte: Teil 2
65 Pincpschatbis der Printplatie A
“Control & Displ
67 Zeicmung der Pntplatie A "Control &

68  Prinzipschaltbiid der Printplatte B
& Display”
69 Printzeichnung der Printplatte B "Con-

trol & Displa
&0 Verdrahtungszelchnung
-1
S12 Stoekine dor ‘Cripoautelie

613 Uebersicht der Standard-Symbole
614 Uebersicht der Standard-Symbole
Fernbedienung "Sender”

Explosionsansicht

Stiickliste

Schaltbild der Fernbedienung “Sender”

Printzeichnung des Sender

72 Fernbedienung "Empfinger”
Schaltbild des Empfangers
Printzeichnung des Empféngers
Stiickiiste

2. BEDIENUNGSORGANE

. "ONJOFF"Taste: zum Ein- (ON') und Ausschalten
(OFF’) des Gerétes.

"OPEN/GLOSE -Taste: zum motor-gesteuerten Offnen
(OPEN") und Serifessen (CLOSE) der Plater-

~

Schub
Hew con TROL-Auge: zum Empfang der Signale
von der Ferbedienung. (Kur in
4 'REM. CONTROL-LED: leuchm e e in Befohl
geben wrd. (Nur in CDS60)

§ "TIMELED: ouchtet bom Anzeigen der Spielauer
& Anzeige-Displ d-by'
und Fehler- Anzllge‘ zeigt wihrend des Abspie\ensv
weiche Stiick-Nummer gespielt wird oder deren ver-

ne Spieldauer; kann auch die Gesamtzahl cer

w

e G bem Programmieren dgzu benutz, dl
tick-Nummern anzuzeigen die Sie speichern wollen,

ons gt die gespeicherten Nummern.

“TRACK/INDEX L im Anzeigen der
StaaNimmern ing etwaigor Index.Zanie

8 'REPEAT™LED: leuchtet, wenn die 'REPEAT
gedriickt wird.

9 'PAUSE"LEI

riickt wird.

10 PLAY/REPLAY -Taste: zum Eileften des Abspivor-
gangs (PLAY) und zum Zuriclaufen zum Anfang e
nes Stickes (REPI

11 'STOP/CI o avischenzstichen Stoppen

aes Absmelens (STOP') und Loschen eines Pro-

Tear M

“Taste

uchtet, wenn die "PAUSE Taste ge-

12 ‘TlME/TRACK Tase: im Umschatten von Stiick-
Nummer- iauer-Anzeige und umgekehr.
13 PROGRAM-Tatte: 7um speierh dor Stick:
Nummern eines Programms und zum Zeigen des ge-
speicherten Programms.

12 1314 15

40 014 A2

14 <] TRACK D>*-Tasten: zum Anwahlen der Stilck-
Nummer mit der Sie den Abspielvorgang einieiten
wollen, und zum Wahien von Stick-Nummern beim
Aufba eines Programms (<Y’ fiir zuriickliegende und

D" fr folgende Stiicke): gleichzeitg fur den Riick-

gang zu einer vorher -Nummer oder
for den Ubergang auf eine foigende wéhrend des Ab-
spieens.

15 <] INDEX D>-Tasten: zum Anwéhlen der Index-Zah!
mit der Sie den Abspielvorgang efnieften wollen (<]
von Index-Zahi 99 zu Index-Zahl 01 und '>" von In-
dex-Zahl 01 zu Index-Zah! 99); glexchzemg fiir den
Riickgang zu einer zuriickliegenden index-Zahi oder
m ‘den Uoergang aufdine Togense wamend des Ab-

16 ‘REPERT Taste: zum Wiederholen der gesarmten
Platte oder eines Programms.
1793 SEARCH o>~Tasten: 2um raschen Suchen einer
stimmten Passage (<" zuriick, ‘D> vorwaits).
16 ‘FAUSE. Tasta: sum Fosthaten des Anfangs ainés
Stiickes oder iner Passage und zum Unterbrechen
des Abspielens.

a. Anschiuss des Netzkabels.

b, Anschiuss des Anschlusskabels.

c. Anschluss digitaler Gerite.

d. Anschluss eines-Empléngers fir cie Fernbedienung
oder eines ‘lnterface’ (Schnittstelle).
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TECHNISCHE SPEZIFIKATION
® System + Compact Disc Digital
Audio System

@ Netzspannungen £ 110 V,127 V,220 V.240 V= 10%
(durch Aendern der

@ Ausgangsimpedanz
‘@ Rauschabstand
@ Kanaltrennung

Sonderausfiihrung)
£50,60 Hz (keine Umschaltung
rotwendig)

‘@ Netzfrequenzen

® Leistungsaufnahme : < 20 W
@ Frequenzbereich 12 Hz + 20 kHz + 005 dB
@ Ausgangsspannung : max. 2 Veff > 10 kQ

Cs 44900

.

‘@ Gesamtiirfaktor (THD)

@ Kreuzmodulations-
verzsrrung

® Fembedienung

@ Deemphasis

@ Abmessungen
BxHxT)

@ Gewicht

12000

19648
:>93d8
1<06d8

© < 0,008% (90 dB)
© < 0,003% (90 0B)

16 polige DIN-Buchse fir
RC-5-System (EM2000)
£0 oder 15/50 ps (durch
Subcode auf der Platte
geschaltet)
+320x86x300 mm
(bei geschios-
senem Einschud)
+320x86x450 mm
(bei ausgefah-
renem Einschub)
ca.35kg

3. REPARATURHINWEISE

Fiir Reparaturhinweise des CD-Mechanismus und der
Servo + Vorverstérkerprintpiatte siehe Service Manual
COM.-2.

ESD (slektrostatische Entiadungen)

Y

Alle ICs und viele andere Halbieiter sind empfindiich gege-
iber slerostatischen Entacungen

féltige Behandiung im Reparaluriall kann die Le-
bensdauer drastisch reduzieren.
Veranlas: ass Sie im Reparaturtall dber ein P
sarmband it Widerstand verbunden sind mt dem g
chen Potential wie die Masse der Geréite
Sautole und: Hilsmite ah aut dleses geiche Potental

In dem Gerét haben Cripkautsle Anuendung gefunden
Aus- und Einbauen von Chipbautt

31

‘Wenn der Lademechanismus ausgsbaut ist, lasst sich das
Abspielgerdt fir Messungen arbeitend machen, dadurch
dass am "control & display” Print die Konnektoranschiiisse
222 (1) und 22-3 (S~in) miteinander durchverbunden wer-
den.

SERVICEHILFSMITTEL
Ausopriiplate 4322 397 30088
Fehlentreie
Platte mit DO Fehlsh schwarzen
ts und 4822 397 30096

des Bild.

Die Platte muss am Plattenteller immer richtig anfiegen.
Dati ist in einen Bugel des Ladenmechanismus ain Plat-
tenhalter eingebaut. Wenn in Reparaturféilen der Lademe-
chanismus ausgebaut werden soll, sind ein oder mehrere
separate Niederhalter zu benutzen. Das Gerdt kann dann
in gewohnter Weise arbeiten. Der Niederhalter tragt Code-
nummer 4822 532 60906.

‘Torx-Schraubenzieher
Satz (gerads)
Satz (rechteckig)
Platte niederhalter

4822 395 50145
4822 395 50132
4822 532 60906
4822 395 30204
4822 321 21273

P)
Servicekabel (14p) 4822 321 21598
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ABNEHMEN DER OBERKAPPE

- Die 4 Schrauben aus den Seitenwéinden der Oberkappe
herausnehem.

- Die Schraube auf der Riickseite der Oberkappe Isen.

~ Oberkappe vom Geréit abnehmen.

AUSWECHSELN DER GLASSICHERUNG 1701

- Nachdem die Stackvertinder gote! worden dind, sst

s s Abwewgem entnehmen.
SERVICEARBEITEN AM "SERVO + PRE.AMPL.” PRINT
(Siehe Bild 3)

- Querkappe abnehmen.

~ Frontplatte at
- Oberkappe abnehmen. - Schraube mxw sosen und Ring Pos 218 beseitigen
findet sich am in (siehe des Gehauses), auf der Riick-
" der inken hinteren Ecke des Gerts. seite des Lademechanismus.

N DER

- Oberkappe abnehme

Z Sonirmiappe ber dem Transformator abnehmen.

- Die Transformatorsicherung ist nun zugén

- Nach Auswechseln der Sicherung die Schirmkappe wie-
der aufsetzen.

SERVICEARBEITEN AN DER FRONTPLATTE

Ausbau der Frontplatte

- Oberkappe abnehmen.

- Die 3 Befestigungsschrauben und den Biigel 552 an der
Oberkappe der Frontpiatte beseitigen.
- Die Frontplatte lisst sich nun abnehemen.

~ Bel Einbau ist zu beachten, dass die 3 Nocken in die
eigens dazu bestimmenten Locher der Frontplatte fal-
len.

Ausbau der Printplatten "control & display”

Die Pringatien ‘conrol & dispay” lassen sch durch L&-
i der 7 Schrauben 3M x 8 ausbauen. Anschiiessend

fasst sich e Zusammansiahung der peiden Praten

(dsplay” und “contral) aus der Frontsele heausnen-

Banict kann die ‘contol-Platt aus den 3 Enschnappver-
bindungen der ‘display*-Platie gehoben werden.

Ausbau des Ferbedienungsempéngers (CD560)
- Bel Kontrolle des Fernbedienungsempféngers l4sst sich
die Printplatte einfach aus dem metallenen Abschirmge-
héuse herausziehen.
- Bl Enbau 8sst sich die Prinplati wisde in de Fil-
rungen im Abschirmgehéuse einschieben. Die Priniplat-
16 50 weit anpressen, dass der Masseverbindungsbigel
n den Steckverbinder im Abschirmgehause kiemmt.

- Die Zusammenstellung mit Lademechanismus / COM /
*Servo + pre.ampl” Print Iasst sich nun aus dem Rah-
men heratsnanihen und st i den cailr vorgesenenen
Servicestiitzen in dem Rahmen (siehe Bild 3) senkrecht
anzuordnen.
~ In dieser Weise konnen Messungen und Einstellungen
an dem "Servo + pre.ampl.” Print vor

~ Far Messangen ana Enstslongen an dom Servo +

* Print siehe das Service Manual C.0.

- EGi Einpau cer Zusammensteliung mit Lademechanis-

mus / CDM / "Servo + pre.ampi.” Print ist zu beachten,

dass e Auhingagumols nd Faden Pos. 222 und
s Gehauses) vorhanden

£R AM DECODIER + -
GUNGSPRINT
- Querkappe sorenmen.
ecodier- + h
T PRINT

~
- Die 2 Schrauben auf der Oberseite des Kuhibigels 16-
sen.

- Die Schraube in der Riickwand zur Befestigung der bel-
den Cinch-Buschen idsen.

€8 4501D

N DER LUNG
/ COM / "SERVO + PRE-AMPL.

~ Oberkappe abnehmen,
- Frontplatte abnehmen.
~ Auf der Rilckseite des Lademechanismus die Schraube
4Nx10 15sen und den Ring Pos. 218 beseitigen (siehe
Explosionsansicht des Gehuses).
~ Nun lésst sich die Zusammenstellung aus dem Gerat
herausnehmen, nachdem die Steckverbinder geidst
worden sing,
- Schraube NA x 8 (sen und Bilgel Pos. 501 susbauen
_ {lehe Explosionsanalct des Ladenmachariem
oM + i it wird nun an seiner
r et ooken Ges L
a: Satirc dass dioser Nooken i 5o des Folen:
Konnektors weggebogen wird, Iisst sich COM + "Servo
+ pre.-ampl.” Print aus dessen Auflegestelien des Lade-
mechanismus herausnehmen.
- Bei Einbau des CDM / "Servo + pre.-ampl." Prints in den
Lademechanismus ist zu beachten, dass die mechani-
sche Bremse Pos. 123 (siehe Explosionsansioht des La-
Gemechanismus) richtig positioniert wird.

AM LA
Ausbau des Lademechanismus

33

- Nun das Kammrad finksherum und rechtsherum arehen
und Gberprifen, ob die beiden Schalter wechselweise
eingeschaltet werden.

dass d

tor bati d
Daraut die Kiemmscheibe befestigen.

- Zahnrad G einbauen und Achse K und Kiemmscheibe L
befestigen, Es i ‘dass das Zahnrad G

~ Hatter J des Niederhalters beseitigen durch Ausbau der
Spiralfeder auf der Rilckseite. Halter J Hasst sich dann
aus seinen Gelenkpunkten herausnehmen.

- Sel D beseitigen.

- Selired B ausbeuen,nachdem dle Klemasheloe aufder
Achse beseitigt worder

-~ Habobige! N enformen don Anheben der Zunge M und

Fig.4

nach-

«m Ring L fortgenommen worden ist.
ehmen, Indem er auf der Vorderssite angehoben und
sus dor Fihrung geschoben wird.
~ Anschilessend lassen sich nacheinander Kammrad C,
Schatterbiigel E und Zahnrad F ausbauen.
- Der Lademotor samt Seilrad A lasst sich durch Besei-
tigung der Feder fortnehmen.

Einbau des Lademechanismus

" Stelle schieben (+ Piattentréger in der Stellung "close”).
- Zlhrl!’ld F einbauen.

muts zwischen den 2 Schattern poshlonien werden.
- Veraniassen, dass die Osffnung in Zahnrad F senkrecht

der Weise wie in Bild 5 dargestellt
©

Fig.5

- Bis zur Endstellung das Kammrad C linksherum drehen
beacht

Fiilhrung auf der Riickseite des Kammrads fallt

_ die Kiemmscheibe befestgt werden kornen.
el N anbringen.
 Es st 2 beachten, dass die Gabel auf der rechien Sefte
des Hepebigels die Fihrungsschiens des
mschliesst
- Molor sam! Seifad A einbauen nd Seil D urlegen.
- Nun assen sich cer Hater J des Niederhaiers und d
Dru

 Einbay dia Fankion des Lademecharismus iber-
fen durch Links- und Rechisherumdrehen von Seiirad

©S 4 5020
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4. ELEKTRISCHE MESSUNGEN UND EINSTELLUNGEN

Fiir Messungen und Einsteliungen am CD-Mechanismus
und am "servo -+ pre.-ampl.” Print siehe das Service Ma-
nual C.O.M.-2.

Spezifikationsmessung
|

Fig.6

2um Messen der Spexifation karn die Audiopriplatts

4822 997 30085 barut werden, Zum Mes:

- des GesamtKiirrfaktor

- der Kreuzm«:auxanonsvemnung
Rauschabstands (S/N ratio]

il
MESSVERFAHREN IN EINZELHEITEN FUER DIE DECO-
DIERSCHALTUNG
HINWEISE
Prisfplatten

Es ist wichtig, dass die Prfplatien mit grosser Sorgfalt be-
handelt werden. Die Stbrungen auf den Platten (schwarze

tig positioniert.

Beschadigungen kbnnen zu zusétzlichen Dropouts u.dgl.
fiihren, wodurch der beabsichtigte Fehier auf der Platte nicht
mehr exklusiv ist. Das Prifen etwa der richtigen Funktion
des Trackdetectors ist dann nicht mehr mdgich.

Messungen an Operationsverstarkern
In den Schaltungen werden Operationsverstarker vielfach
benutzt, Siekd o . Filt und

Puffer eingesetzt sein.

n den Fallen in denen in irgendeiner Weise Riickkopplung
angewandt worden ist, konverglert der Spannungsunter-

des
istein Filter der 13. Ordnung. otwa 4622 335
ssetzer

. einzus

Aendern der Transformatoranschiiisse

TS A YOLIAGE ADKETIN 1 151 WS FOR THE U5

s v~
%

siaoafusc
wmaza

Fig.7

Wenn das Gerdt angescnlossen werden sol an eine Netz-
spannung die von der auf dem Typenschild erwahnten
Spannung abweich, miissen die

for wie fir
2 nnungssignale.
tionsverstarkers zurickzufiinren (2, = o, G =, 2, = 0).
Wenn ein einziger Eingang eines Operationsverstirkers
unmitielbar mit Masse durchverbunden Is, st es nahezu
mbgiich,

Eingangen zu messen. Im solchen el o mur d A
gangssignal messbar.

den Elnglngev\ nicht gegeben werds
Die Giechipannungen an den Eingangen sind einander
jeich.

‘Stimulleren mit "0 und "1

Punkte mit Masse oder mit Speisespannung verbunden
wer

n.

Dadurch Kénnen bestimmte Schaltu jewiin-
schte Lage gebracht wam. wodurch dl Diaghosedaver
gekirtzt wird. In einigen Fallen sind die entsprechenden
Fiki Ausgings vor Operationsvorsta
ginge sind kurzschiussfest, dh. dass sie straflos auf "0"
‘oder Masse gebracht werden durfen. Der Ausgang eines.
Operationsvarsikers da jodoch riamals uominloar an

Speisespannung gelegt werden.

Messungen an Mikroprozessoren
Ein- und Auagings von Miroprazessoren dirten emals
unmittlbar an die Speisespannung gelegt werder:

o don b aeannt

Messungen mit einem Oszilloskop

miteiner

Messonde 1 : 10 zu messen, da eine Sonde 1 : 10 eine
i i 1

1 aufweist.

‘Wahi des Massepotentials

Es ist ausserst wichtig, einen Massepunkt zu wahlen der

wie in Bild 7 dargesteiit geéndert werden.
Achtung!

110V oder 1 i
auf dem Netzschalterprint von 200 mA - T auf 400 mA - T
geaindert werden.

CS 45030

Einspelsebedingungen

- Einspeisen von Pegein oder Signalen aus siner externen
Quelle darf niemals erfoigen, wenn die entsprechende
_ Sehaitung keine Speisespannun

ingespeisten Pegel oder Signale drfen niemals

gfaner ais die Speisespannung der entsprechenden

Schaltung sein.

Laser-Dauerbrennen

- Kondensator 2305 am "Decoding” Print tberbriicken.

= Si (Anschiuss 20 von IC6101 am "Servo + pre.-ampl.”
Print) an Masse legen.

- Speisespannung einschalten.

~ Der Laser brannt nun in Dauerbetried.

Kennzeichnung der Priifpunite
In den Zeichnungen der Schaltpléne und der Printplatten
sind die Prifpunkte mit einer Nummer (z.0. €2) gekenn-
zeichnet, auf dio sich das messverfahren bezieht.

im t zu den g

neten Prifpunkten das Symool <) ausgelassen.

ALLGEMEINE KONTROLPUNKTE

Im nachfolgenden detailierten Messverfanren werden ei-
nige aligemeine Voraussetzungen die fiir ein einwandirei
arbeitendes Geréterforderiich sind, nicht autgefinrt wer-

fen.

a. Veraniassen dess Platte und Objektiv sauber sind
(Staub, Fingerabdricke 1. esaltigen) und mit unbe-
schacigten Platten vorg

Sebaraiien b 4l Speisespannungen veriegen und
den richtigen Wert aufweisen.

Die richtige Funktion der beiden Mikroprozessoren mit-
tels ihre singebauten Prifprogramms und Servicepro-
grammes berprifen.

Methode:
Eigenprifung des Decoder Mikroprozessors
Mit der Eigenpriifung werden folgende Telle des uPs ge-

- RAM

- ROM

- TIMER

- Ser!elle  Ejp-Schitatele
- E/A

- C und D Verbindung an den Konnektor 4-1 und 46-3
dor Decodlerplatc niorbrechen,

~ Anschiisse 1, 7. 26 und 27 des Servo-uPs entidten.

s 3 dos Docodar P o (Masse) machen
und die Speisespannung sinsch

~ Die Priitung wird eingeleitet, wenn Anschiuss 2 wieder
"hoch" gemacht wird (=von Masse trennen).

~ Wonn 3 Prifungen. posiiv sid, wird nnernald 13
Anschiuss 1 des "Decoder™4Ps fief werden.

Eigenpriifung des "control & display” Mikroprozessors
Mit dieser Eigenprifung werden folgende Teile des iPs
geprift:

= RAM

- ROM

- TIMER

- Seriefle E/A-Schnittstelle

- EjAGatter

- Die IC und I°D-Verbindung an den Steckverbindern 21-4

und 212, unterbrechen.
~ Anschiuss 2 des "control & display” Mikroprozessors

~ Die Prifung wird eingelia, wenn Anschiuss 2 wisder
“hoch gemacht wird (=von Masse trennen).

~ Wenn alle Priifungen positv sind, wird innerhalb 15
Anschiuss 1 des "control & display” Mikroprozessors
“tief” w

Einleiten des uP-Serviceprogramms

- Servicesteflung 0"
Gisichzeitig die Tasten TIME/TRACK, <] TRACK und
TRACK D> driicken. Diese drle Tasten gedriickt halten,
wahrend die Netzspannung eingeschaltet wi
Das it die Berstschafssalng: auf dem Disly or-
schein
In_ dieser uga ist es moglh, mit Hifa der Tasten
SEARCH FORW. und SEARCH REV. \m mit m
glichst geringem Drehmoment auswarst und o
bewegen. Dadurch Igsst sich die frele Bewagung des
Arms Uber der Platte kontrollieren.

~ Senvicestellung "1”

Von der Sericestslung 1" us kann das Abspielgert
n der TRACK D-Taste in die Servicestel-
mng " pertihrt werden
in dieser Lage gibt der Laser Licht und das Objektiv
fangt an 24 fokussisren. Wenn de Foktspurk! sreiont
ist, erscheint "1" auf dem Displ
Wenn keine Piatte aufgelegtist, stsigtund sickt das Ob-
jektiv 16x. Danach geiangt das Absplelgerat wiedsr In
die Sevicestellung 0
Ebenso wia n dor Servisestllng 0" st sich dor Arm
mit Hiffe der Tasten SEARCH FORW. ARCH
REV. iiber den Durchmesser der Platte bswegen

- Senvicestellung "2"
2u erreichen durch Driicken der TRACK D>-Taste, nach-
dem die Servicesteliung 1" erreicht ist.
Der Plattentellermotor féngt an zu laufen.
Aut dem Display erscheint nun 2",

Um den Uebergang auf die Servicesteliung *3" vorzube-
reiten, wird der Arm zur Plattenmitte gesteuert.

- Servicestellung 3"

Zu errsichen durch Driicken der TRACK D-Taste, nach-
dem die Servicestellung "2” erreicht ist
Die Radialregelung wird eingeschaltet. Die Subcode-
information wird nicht beachtet. MUSB ist hoch, so
dass die Musikinformation freigegeben wird.
Aut dem Display erscheint '3".
(Bedingt durch die Lange cor Enlaufspur wird nach ca.
T Minute Musik wiedergageben werden.)
In dieser Lage ist es moglich, mit Hife der Tasten
SEARCH FORW. und SEARCH REV. den Arm auswirs
bz skt 24 bow

g 14t e dn Mikioprozassor kore
Colorang 4oy Arm bowegi it Sctan von 64 Spuren,

olange die Taste betdtigt wird. Wenn eine der Servi

stellungen 1,2 oder 3 gestért werden, (etwa wenn e
Platta abgebremst oder beseftigt w.m) gelangt das Ab-
spielgert wieder in die Servicestellun
Das Serviceprogramm kann vemssen werden, dadurch
dass der Netzschater (FOWER ON/OFF) aus-und wie-
der eingeschaltet wird. (Hardware resat).
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1. DECODIER yP IC6301
Eigenpriifung des Decodier-yPs

ﬁxehe Egenprnmng des Decodier-uPs zu "Aligemeine.
ontrollpu

« Reset (Amem-m i)
Wahrend dem Einschalten der Speisespannung muss
ein positiver Impuis anstehe
« X-tal out (Anschiuss 16; Prifpunit 31)
Die Frequenz dieses Signals muss 6 Mz sein.
« 51 (Anschiuss 21; Prifpunkt 21)
Wenn das Si-Signal (= Start Iniialisation) "tie” ist, wer-

den die Laserstromversorgung und die Fokusregelung
eingeschattet,

Spisler- POWER ON | Service-  |PLAY
stellung stellung 1
Sisgnal |moo | ver Fer

« RD (Anschluss 7; Prifpunkt 24)
Das RD-Signal (= Ready) wird "hoch", wenn der Foku-
spunkt gefunden fst. Es muss also eine Platie auf dem
Plattenspieler fiegen.

S ey P

. IJL’ - l -

« MSTP (Anunlnn 20; Priitpunkt 78)
Wenr D “hoch" das WSTP kurz (0,2 s), "hoch”
s w.m die Plattentellermotorregelung_eingeschattet.
des Plattentellermotors erfolgt durch das
Mcs.gnal (Prifpunkt 81). Kontrolle von MC siehe "De-
coder-A IC", Kontrolle der Plattenteliermotorregelung
siehe COM-2 Service Manual “Kontrolle cer Motorrege-

« BO (Anschluss 8; Prifpunkt 36)
BI (Anschluss 9; Prafpunkt 34)
B2 (Anschluss 10; Prfpunkt 33)
83 (Anschluss 11; Priitpunkt 32)
Mit den Signalen BO bis B3 werden,
* e Padiaregelung geschalet und der Pegel am DAC-
Ausgang gerego
« n or SEARCHste eling muss an den 4 Messstalien
Riiist vormandsn s

sTOP Y | Service | Service
Pos.0,12 | Pos.3
80 [*tier | ‘hoch” | “fier “hoeh”
B | *hooh | hoch” | hoch® *hoch”
B2 | hoch" ch' | “hoch” “hoch®
83 [ter | ter | tier “tief”
TL (Anschluss 12; Prifpunkt 16)
- Mn dem TL-Signal (= Track Loss), wlm dem P be-
anntgegeben, dass Spurveriust dront. Der kP kann
o ge B3 Komektrsignae sbgeben,
= In der Stellung "SEARCH" oder wenn an den Spieler

gestossen wid, sind am Mesepurnt 16 Impuise vor-

REdig (Anwhlun 13; Priifpunkt 37)

Mit dem Redig-Signal (= Radial Error digital= Radialabwei-
chung) witd e Stlle Got At 30 30 Spur bestimmt und
komrol“er\/komgen wenn von Spursprung oder Stossen
an den Spieler die Rede ist.

©8 45050

In der Servicestellung 3 oder der Steflung PLAY oder PAU-
SE muss an Priifpunit 37 eine Blockwelle zur Verfiigung
stehen.

Durch Frequenzschwankung lésst sich diese Blockwelle
‘schwer triggern.

+ DODS (Anschiuss 22; Priitpunkt 19)

Mit dem DODS-Signal (= Drop Out Detector Suppres-
sion) wird verhindert, dass wahrend d

« HF-Signal an Prifpunkt 66 kontrollieren

- Piatte auf den Plattentelier legen.

- In der PLAY-Stellung und in er Servicestellung "3 ist
das HFD-Signal “hoch"; kieine Impuise jedoch kbnnen
vorhanden sein, die zu Stérungen auf der Piatte flhren

= In der Servicestellung "2" und wahrend Wiedergabe der
Spur Nr. 15 der Priifplatte 5A sind HFD-Impulse sicht-

des
Dropout-Signale die Kontrolle des Arms beeinflussen.

1l. DECODER A-iC b

- In der aewnscna«ssuuunq st cas MD&gnal (Motor
Comml) wie im nachstehenden Bild angeget

rkung:
e Wiederholungsdaver des MC-Signals  betragt
1348,
~ Eing Piatte auf den Platienteler legen.
= In Stellung PLAY oder SERVICE POSITION 8 st das
MC-Signal wie im nachstehenden Bild angegeben.

das Tastverhdltnis (duty cycle) 98%:
anschliessend kommt das Signal zu einem Tastvernatt.
nis von ca. 50%.

Siehe auch in dem Service Manual CDM:
der Motorregelung”.

“Kontrolle
Foson st o0
e —

LI

-

usa

« HF-Signal an Priifpunkt 65 (eye pattern) kontrollieren
~ Platte auf den Platientelier legen.
- Das HF-Signal muss vorhanden und stabil sein n cer
Stelung PLAY o
SERVICESTELLNG -, nechdem die Einlaufspur gele-
sen worden ist.
In der Servicestellung 2" und wéihrend dem Lesen der
Einlaufspur ist das HF-Signal nicht stabil.

Oszllloskqps!lllung 05 ps/DIV.
Amplitude ca. 1,5

5ms/DIV.
HED
MDA.00240
« Kontrollieren, ob das MUTE-Signal (Anschiuss 11,
Prifpunkt 67) "hach” ist.

Bei Anwendung von Filter-8 IC wird der MUTE-Eingang
‘nicht benutzt.

« Kontrolle des CEFM-Signals (Anschluss 27; Priifpunit
68)

- Eine Platie auf den Plattenteller legen.
ot Borsachatssisung (ur Netzschler gadrick)
die Frequenz zwischen 2,82 MHz und 5,64 MHz.
In  den Stellngen PLAY und "SERVIGE POSITIONEN

5 betragt e Froquen: 4,62 Mhz.

« Kontrolle des X-in-Signals (Anschiuss 19; Priifpunkt
69)

- Die X-In-Frequenz betrigt 11,2896 MHz.

~ Wenn diese Frequenz abweicht, dann Prifpunkt 70 kon-
trollieren: X-out-Signal, auf Filter-B IC. Diese Frequenz
muss ebenalls 11,2896 MHz betragen.

+ Dlo fir Fltor8 IC bestimmten "tming"Signale kon-

- Eme P\am auf den Plattentelier legen.
Spieler in eine der folgenden Sielhmgan bringer
ssnvncemsmou 2 oder 3 oder Stel
~ Mit Oszilloskop mit dem WSAB: an(w
Anschiuss 36) riggern.
~ Die Signale kontrofieren:
WSAB an Prifpunkt 71 (Anschiuss 39)

rifpunkt 71;

von Decoder-A zu Filter-B), sol Akl

- —

L*—Jﬁv—h_Iﬂ%L‘“

» Konirolle des EFAB-Signals (Eror Flag von Decoder-A
2u Filter-B) an Prifpunkt 74 (Anschluss 36)

~ Priffplatte 5A auf den Plattenteller legen.

- Wahrend der Wiedergabe missen an Priifpunkt 74
EFAB-Impulse anstehen, bel nicht-kréiftigem Bremsen
der Platte und wahrend des Schnellsuchgangs (Fast
Forward, Fast Reverse).

wng:
Filter-B IC ist imstande, 8 aufeinander folgende EFAB-
Impulse zu interpolieren.

44

Bsamgle
nferpoliton

9B (o Tag)

85 a2

« Kontrofle der Q-channel-Sign

Anmerk:

Wenn die Mikroprozessorplatte eingesetzt wird, sind die

Priifpunite 75, 76 und 77 nicht angeschiossen.

Die Mlkrowoxetsorp!ine ist als Subprinipiatte Goer der
angeordnet. Auf der Platte befindet sich

i MAamwfrmz

- Eine Platte auf den Plattenteller lege

nal (Q-channel Raques« Acknowledge)
gern; Prutpunkl 75; Anschluss 30.
_ B Sgnan A nkt75 (Anschiuss 30)
(Anschiuss 31)
(0

annerd
und ihre Beziehung zu einander kontrollieren.
~ An Prifpunkt 77 (Anschiuss 28) QDA (Q-channel Data)
muss dann AKtivitét voriegen.
Anmerkang:

(ORA “hoeh). Darau wird durch Decoder-A s Frace
beantwortet (QRA wird "tief").
Mit dem nachsten positiv veriaufenden Takimpuls (QCL)
wird durch den Decodier P das QRA-Signal wieder
“hoch” gesetzt.

Sobald der Decodier-uP liber QDA ausreichende Infor-
mationen aufgenommen hat, wird QRA wieder "tef". Des-
‘wegen werden die QRA-Zeiten jedesmal schwanken.
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« Kontrolle des SSM.-Si rals (tfpurl 78; Anschiuss
3) =

start -

~ Motorstartimpuls, wenn Prﬁ(punkt 78 fir 20.2's "hoch”

- Motorstopimpui, wenn Prlfpunkt 78 fr 0.2 3 och”

Anmeﬂ( wng:

Nach dem Motorstartimpuls werden SWAB-Informa-
tionen (Subcoding Word Clock) an dieser Stfle sichtoar.
Die P

fendauer dieses Signals batragt 136 ys.

+ Kontrolle der Subcode-Taktsignale
- Eino Pltt aut den Platentalrfegen,
Spieler in eine der folgenden Stellungen bringen:
T SERVICEROSITION 3 oder Giohung PLAT

- Oszlllmxop mit dem SWAB-Signal an Prifpunit 78 trig-

- 8% Signae
'SWAB an Prifpunkt 78; Anschiuss 33

SCAB an Prifpunkt 79; Anschiuss 35 (Subcode

Glock von Decoder-A zu Filter-8).

SDA8 an Prifpunkt 80; Anschiuss 34 (Subcode

Data von Decod ).
und ihre gegenseftigen Beziehungen kontrolleren.

Anmerkung:

Warend der Burst von 10 Taktimpulsen auf SCAB er-
scheint vird dis Q-channel nformation auf SDAB her-
tragen. Danach folgt die P-Bit-Anzei

Dlesas Siqna it zwischen 2wl Bursis von 10 Taktimpul-
sen "hoch bei Pauseanzeige und “tief bei Musikanzei-
ge.

| s
wa oy

l. FILTER - 8 IC

. Kanueuo der Signale zwischen Decoder-A IC und Fil-

- Slene 2 *u Decader-A IC™:

ral (Pifpunits 89 und 70) kortrolisren,
“Fir Fiter © basimmie. “tming’-Signaie (WSAS-,
CLAE- DAAB-Signale; Priifpunkte 71,72 e 73) kon-
trolle

K EFAB s-wl (Prifunkt 74) kontrolsren.

2

Pvmwnm 78. 79 und 80) kontrolieren.

« Kontrolle der "
und DAC IC

~ Eine Platte auf den Plattenteller legen
Den Spieler in eine der folgenden Shllungen bringen:
SERVICEROSITION 3 ocer Steung

- Oszilloskop triggern mit dem al (Word S
o on Bher S5 DRG) Pt 85 (nstilves 18y

ing™-Signale zwischen Filter-8 IC

+ Die Signale
‘WSBD an Prifpunkt 85; Anschiuss 18
D an Priifpunkt 87; Anschiuss 16
(Taktsignal von Filter B zu DAC)
und ihre Beziehung zu inander kontrollieren.
An Prifpunie 86 (Anschiuss 15) DABD.Signal (DATA
von Filter-B zu DAC) muss, wenn eine Audioplatte sin-
gesetzt wird, Aktivitit vorfiegen.
Wird eine Digitale Data enthaltends Platte (CD-ROM) be-
futzt, ist dieser Anschiuss dauernd "tief” geschaltet durch
Transistor 6315,
Am Display wird dann "data” sichtbar.

Anmerkung:
Wenn die Mmraprazsssomlatu e‘ngessm wird, ist der
CO-RO:Anzagerniht angesc

oAz
T

« Kontrolle des CRI-Signals
Das CRLSlgnul ist bei Spurensprung "tief’. Stellung
SEARCH.

. g)nlroﬂs des DEEM-Signals (Prifpunkt 84; Anschluss

- Prifplatte $ auf den Plattentailer legen.
- Walvend der Wiedergabe von Spur Ne. 14 ohno PRE:
EMPHASIS” augsrommen) muss das DEEM-Signa

- Wihrmd dor Wiedergabe yon Spur N €5 (it PRE.
PHASIS

r der
Docodio rplatte anglordmt_ "t oo pate behndel sich
1C8451: MABB441P/TO12.

ma[mmmm&wmmwmwwﬁﬂﬁmw

+ Kontrolle des DOBM-Signals (Digital Output)
- Eine Platte auf den Plattenteler egen
- Don Spilcin i seremhmsleuung (nur Netzschal-

k) brir
- Oszmoiknp it Gom SWAB-Signal (Prafpunkt 76) tig-
gorn.
- Das DOBM~$igMI (Prifpunkt 88; Anschiuss 14) kontrol-
Ein eres Audiosignal hat sin festes Muster, Siehe
Zeichnung "stand-by” (Bersitschaft).

- Den Spieler in die PLAY-Stellung bringen.
Das DOBM-Signal _kontrollieren. Siehe - Zeichnung
PLAY".

o

€S 45070
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« In der Stellung SEARCH ist das ATSB-Signal
Prifpunkt 8% Anschluss 22 (Attenuation Audio Sig-
al)

Anmerkung:

Wenn die Mikroprozessorpiatte eingesetzt wird, ist der
Priifpunid 89 nicht angeschlossen.

Die Mikroprozessorpiatte st als Subprintplatte dber der
Decodierpiatte angeordnet. Auf der Platte befindst sich
1C5451: MABB441P/TO12.

« Das MUSB-Signal kontrollieren - Prifpunkt 30;
Anschluss 23 (Soft Mute)

Dieses Signal ist "tief”in den Stellungen:
SE
NEXT oder PREVIOUS, wenn von sinem Musikstick aut
ein anderes gesprungen wird scheller SEARCH, wenn
der Searchknopf lingere Zsit festgehalten wird.
IV. DAC IC (DUAL DIGITAL ANALOG CONVERTER)

ren.
- Siehe zu Il Filter-8 IC*:
* Die "timing"-Signale zwischen Filter-8 IG und DAC IC
Kontrollieren.

+ Den Ausgang des OP-AMP nach dom DAC IC kontrol-
lierer

~ Eine Piatte auf den Plattenteller legen
~ In der Stellung "PLAY" oder in "SERVICEPOSITION 3"
muss an dem Ausgang des OP-AMP das analoge (=
Musik) Signal anstehen, nach Einlesen der Einlaufspur.

V. DEEM-SCHALTUNG

« Die DEEM-Schaltung kontrollieren.

- Prifplatts 5 auf den Piattenteller legen.

~ Wiihrend der Wiedergabe von Spur Nr. 14 (mit PRE-
EMPHASIS sufganomimen) muss des OEEM-Sgnal an
Priifpunkt 84 "tef” s

- Waliend der Wiedergabe von Spur Nr. 18 (ohns PRE-
EMPHASIS agenommen) muss das DEEM-Signal an
Priifpunkt 84 "hoch”

- Wahrond dor Wiadergabe von Spur Nr. 14 muss an den
Queln souces’) von 6317 (Prilpurkt 91) und 6318
Gas analoge Signalzur Vertlgung

~ Wakhrend der Wiedergabe von Spur N 55 muss an den
Guslon von 6917 (rafpunit o1 und 6318 (Prafpunit
92) das analoge Signal 0 Volt sein.

V1. KILL-SCHALTUNG

- Beim Einund Ausschalten der Netzspanung muss des

worco1e
kS
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EXPLODED VIEW LOADING

A
Sk i

101
~ T

102

[ -

N2x10, 7
SK12 f@ S

103 = -

i

LOADING
101 4822 464 50401
102 4822 276 11277
103 4 )2 502(
104 4822 522 31905
105 4822 532 50268
108 4822 528 81046
107 4822 532 50262
108 4822 402 40045
109 4822 402 20096
m 4822 459 80268
112 4822 492 51725
13 4822 361 20576
14 4822 492 63218
15 4822 358 20116
18 4822 492 51726
17 4822 535 91857
118 4822 522 31907
119 52231
121 4822 462 71375
B 122 486 76
£ 123 4822 402 30143
124 4822 402 60928
Nexe 37538011/A 4822 402 60927

125
1264127 4822 443 50771
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EXPLODED VIEW CABINET

CABINET PARTS

201 4822 444 40167
201 4822 444 40155

203 4822 444 6

203 22 450 60905

203 4822 444 604
4822 532 51756

207 4822701 10165
208 4822 450 60908
208 4822 381 10851
4822 381 10847
4822 381 10852
4822 381 10848
200 4822 321 10457
200 4822321 10445
211 4822454 20623
211 4822 460 20661

4822 410 25445

4822 426 40338
213 4822 443 61735
18 301

216 4822 410 25464
216 4822410 25446

C8 4510

460/008
460/00R/01R/0SR/O7R/10R
460/17R
480/33R
4R
560/00R/05R/07R
560/17R
560/34R
460/008

OOR/01R/0SR/O7R/10R
J17TR/33RJ34R

/008
460/00R/01R/0SR/O7R/10R
R/34R

~.[00R/O1R/0SR/0TR/10R
<.[1TR/3IR[34R

460/008 only

R

460/008 only.

fR

460/008 only
R

4822 402 50207
4822 532 11218
5322 272 10215
4822 492 51724
4822 325 20138
4822 146 21122
4822 146 21134

4822 462 40409

~/O1R aniy

~/00R/01R/OSR/07R/10R
- MNTR/33R34R

~-[01R only

suppLy
DECODER PANEL.

)
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BLOCK DIAGRAM
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T
v

wsen
Suthur
50
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ve [Tome |
| B o) I
' ]
h '
' .
v '
I '
L—'—'—'——‘J’—“—"—'—'m'm,
BO-B3 - Control bits for radial circuit RE1
DAC - Current output for track jumping
(Digital to Analogue Converted) RE2
DODS - Drop out detector supression
D1+4 - Photodiode currents RE dig
FE - Focus error signal RE lag
FE lag - Focus error signal for LAG network RD
HF - HF output for DEMOD __
HFD - HF detector output for DEMOD RPU
HF-in - HF current input Si
(] - Laser monitor diode input _
Lo - Laser amplifier current output TL
MC - Motor control signal Ve
RE - Radial error signal (amplified RE,-
RE, currents)

= W W

s suar
‘ecopen 4

|
|
|
|

Radial error signal 1 (summation of
amplified currents D, and D,

Radial error signal 2 (summation of
amplified currents D, and D,

Radial error digital

Radial error signal for LAG network
Ready signal, starting up procedure
finished

Radial puls after track jumping
Onjoff control for laser supply and
focus circuit

Track loss signal

Control voltage for turntable motor

MAINS  SWITCH CIRCUIT

LOADING ASSY

|
I
!
| =T
|

CONTROL AND DISPLAY CIRCUIT

s

sour

L

nai

Clock Eight-to-Fourteen Modulator
Clock signal Decoder-A to Filter-B
Clock signal Filter-B to DAC

Counter Reset Inhibit

Subcode clock Decoder-A to Filter-B
Serial Clock signal Decoder-Control
uP (Inter IC Connection)

Subcode data Decoder-A to Filter-B
Data signal Decoder-A to Filter-B ﬁ:r;ﬂ:‘g;-:ac%g::legﬁe::)der-mol
Data signal Filter-B to DAC SWAB/SSM - Subcode Word/Start-stop motor sig-
Deemphasis nal

Attenuation of Audio level in Search MusB - Soft Mute signal
position-(Cueing) - PD/OC - Phase detector - oscillator control
QcL - Q-channel Clock signal
Digital Data information on disc sig- QDA - Q-channel Data signal
QRA - Q-channel Request Aknowledge

SCAB
SCLK-I’C

SDAB
SDAT-’D

. " WSAB -~ Word Select Decoder-A to Filter-B
Digitai out signal WSBD - Word Select Filter-B to DAC
Error flag Decoder-A to Filter-B XIN Oscil h
Reference Current - illator signal in Decoder-A
XSYS - Oscillator signal out Filter:B

Motor start-stop signal
Mute signal
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CONTROL + DISPLAY CIRCUIT A
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CONTROL + DISPLAY CIRCUIT B
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ELECTRICAL PARTS LIST Ll
=] -
DRAM UPDA1416C-15 2055 Cap.cer 33pF 5% S0V 482212210179
LME33 OPAMP 2301 Cap. S3pF 5% 2
1P/T078 6301 232 Cap. 33pF 5% 1223
MABBAATP/T012 P Panel 6451 2208 Cap. 4822 122 32153
ASBuFTOsS 2360  Cap. 220F 2% 160V 4822 121 50841
505 2061 Cap. 220F 2% 160V 4822 121 50841
SISO tred. 2062 Capfol  1nF 1% 250V 4822121 50568
SART210 ~ M4B03A 2063 Capfol  1nF 1% 250V 4822121
sAMsz/m = Mag0iA 2451 Cap.cor. 33pF 5% 50V 482212210179
2452 Cap.cer. 33pF 5% 50V 482212210179
snu 1 2054 Gap.cor.  10MF 20% 25V 482212210177
TOAIS41/NS _dual Dac 262 200 70285 2501 Capicer. 330F 20% 400V 4822122 40327
40408 = MCTBOSCT  volt.reg. selected 4822 208 70425
€’ =
Safety res. 2E2-NFR25 4822 111 30482
BC328-16 4822 130 41023 3074 Satety s, 1€ -NFR25 4822 111 30483
BC328-40 4822 130 41715 3301 Safety res. 262 NFR25-5% 4822 111 30452
BC338-16 2822 130 40882 3321 Selety res. 4E7-NFR25- 4822 111 304
BC338.25 4822 130 40958 Safety res. 1E NFR25.5: 4822 11130483
BCs48 4822 130 40638 330 Seety res. 4E7-NFR: 4822 111 30499
s 22 130 40037 3331 Salely res. 10E-NFR25.5% 4822 111 30508
BC818-16 4622 130 60071 3332 . Salety res. 10ENF 2111
BCs18.25 522 130 4 3348 MRS25-1% 4822 116 53108
BC84EE 5322 130 41582 Kk MRS251% 4822 116 53108
BC8S88 8322120 41083 sa50 KBMRS25-1 4822 116 53108
8F550 4822 130 42131 3351 TKEMRS25-1% 4822 116 53109
BSASS 4822 130 42633 332 Safety res. I0ENFR2S5% 4822 117 30535
3353 Salety res. 100ENFRR55% 4822 111 30535
22 3354 MRS25-1% 4822 116 52851
il 3355 20-MRS251% 4822 116 52851
3356 2eMRS25.1% 4822 116 52851
BAxi8 4822 130 84 3357 -MRS?5- 4822 116 5285
BPW otodi 822 130 32376 3358 Sefety res. 100ENFRR55% 4822 11130535
Hz4E2 (3V9) 2ener 4822 130 32843 3359 Selety ros. 100E-NFR25.6% 4822 11130535
25 (@v7) zen 4822 130 32985 3452 Saletyres. ENFR 5% 482211130483
Hzsc2 (61) zener 150
Hzsc2 (6v2) zener 4822 130 32698
TG 130 r—
TRz 5322 130 34957
. 2322 130 30684 BUT  Mains in 4822 265 202
naas 4822 130 30621 80z Gl socket 20 AF. o 2 267
LED MV5450 4822 130 32642 BUE” Rl Gomal O sootet 4553 267 acze
BUS  DIG-OUT socket 267 30673
=l
1051 Cor. res, 4 MHz 4822 242 70831 76 11
a0 Guarz Crystl 6 Mie 4822 242 70352 Sevskzs ot
1302 Quartz Crystal 112886 kHz 4822 242 71644 uoe holder 4672 495 60063
1451 6 Mz 4822 242 71508 701 " 5207240 v version
200 4822 253 50076
1107127 V version
e 400 mAT 4822 253 30016
ransformer 1 4822 252 20007
5001 Mains transformer 4822 146 21122 Dipay NEMA202A 2 130 50
5001 Mains wransformer 5001 Manstransform 4822 146 21122
ol lon TR TR 462 10 21124 01 Mansvanstomer 07/17/33/34 4822 146 21154
5801 4822 167 51193
5302 i 822157 5113
5308 HF-trafo for dig. out a2z 148 30201
530 ol 22 uH 1822 157 50963
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612 613

4k~ Chips 50 V NP0 51206 GLF cnips 0,125 W S1206 ©LF chips 0,125 W $1208 1R
1pF 5% 482212232479 5 % 4822 11190394 75k % 4522 m 90276 SYNBOL
15 % 4822 122 31792 8 % 4822 111 90395 82k 1 DESCRIPTION swsoL OESCRIPTION
18 % 4822 122 32087 6 % 48221 0254 9,1k
22 % 4822 122 32425 7 % 4822 111 90396 0k . i
33 % 4822 122 32079 8! 4822 111 90397 1k = Capacitor, general Transistor (N.P.N.)
39 4822 122 32081 9, % 4822 2k
4rpE S 4a2 122308 5322 111 90095 3k [ s "
56 % 4822 122 325 o 4822 90338 5k IE rotytic capacitor
82 22 122 % 4 90341 K - may bo omitted) ‘@ Transistor (P.NP.)
10 % 4822 122 319 % 4822 11190343 K 4822 111 90238
12 % 4822 122 32139 % 4822 90344 k 4822 111 90349 BIPnlIl electrolytic
18 % 4822 122 31769 % 4822 90347 k 4822 111 90251 ‘capaci Diract currant (DC)
22 10% 4822 122 31837 % 5322 90139 k 4822 111 90512 (+ may be omitied)
27 % 122 66 2% 90352 k 4822 111 2
33 % 4822 122 31756 % 4822 90186 k 4822 111 90216 ~
39 % 4822 122 31972 % 90385 Kk 2 11 Resistor. general 1% Alternating current (AC)
47 % 4822122 31772 % 5322 90105 k 4822 111 90514
56 % 12231774 % 4822 90¢ k % 5322 111 90108
8 % 4822 122 31961 % 4822 11190357 k2% 482211190363 NTC. resistor L
82 1 4822 122 31839 % 4822 1 K % 482211190543 - = Earth (funstional)
100 % 4822 122 31765 % 4822 111 90361 1k 2% 532211190274
120 % 4822 122 |7g$ 2% 2§ 90126 6 K 2% ggﬂ 111 90573 pre |
150 % 2 3176 482: 33 2 k. 2% 22 111 .T.C. resistor
180 o 4822122317 2% 4822 11190365 8k 2% 482211190202 - Frama or chassis comection
220 % 4822 122 31 2% 4822 90239 5 k % 4822 111 90574
270 % 4822 122 32142 2% 4822 11180367 2k %, 4822 1 75 Voltage divider with Diretion in which AC
330 pF  10% 1642 2% 482211190203 1k % 5322 11190277 preset adjustmant D Voltages are passed on
390 pF 5% 482212231771 2% 482211190371 | 100k o, 4822 111 90214 (optional_present)
470 of % 22 31727 g;ﬁ; 80|24 110k % 11 3269
560 p % 4822122 31773 4822 0375 120k 11 i —_—
880pF 5% 12231775 | 1 2% 5 0091 | 130k o 4822 11190811 Chip. jumper Intarrupted line
820 pf % 4822 122 31974 1 2% 4822 335 150k 5322 111
ni 10% 122 31647 1 2% 4822 90339 160k 5322 111 90264 Not-connected
1,2 nf % 4822 122 31807 1 2% 4822 901684 180 k 4822 111 90565 Pin contact “‘~‘ " It
15nF  10% 4822 122 31781 1 2% 5322 0098 | 200k 4822 111 9035 prossing lines
1,8 nf 10% 122 53 1 2% 4822 90345 220 k- 4822 111 90197
2,2 nf 10% 4822 122 31644 1 2% 22 90242 240k % 111 15
270F 10% 482212231783 | X 2% 482211190348 | 270k 2% 4822 11190302 Bus contact 1 Connected lines
3.3 nf bl 4822 122 31969 2 2% 4822 90178 300 k 5322 111 90266
3.9 nf bl 4822 122 2523 2;‘7 4822 fos 330k 2% Agg 111 13
47nF 1 4822 122 317! % - 4822 154 | 360k % 11 " i -
ATNE 10 e | o %ol | ke g Coil. self-induction %—L Cable-trae With lead-outs
6.8 ni 1 )76 330 2% 5322 90106 430k % 4822 11 1
10 ni 1 4822 122 31728 380 % 4822 90288 470 k. % 4822 11 1681 .
120F 1 5322 1 ] 482211190358 | 510k % 4822 111 90364 Transformar with Changer. general
15nF - 10% 4822 122 31782 390 5322 111 90138 560 k. % 4822 111 90169 slectrically poor tarrow is optional)
nf 1 4822 122 31759 430 4822 11 62 k 2% 482211190213 conducting core and
nF  10% - 4822122 31797 470 % 5322 111 90109 680 k 2% 4822 11190368 justable
nF  10% 4822 122 32541 510 % 4822 111 45 50 k- 4822 111 90369 pre-magnetization
nF 10% 48221 560 % 5322 11190113 K 4822 111 90205 Veltage Controlled
nF  10% 4822 122 32542 620 % 4822 111 910k o 4822 11190374 Oscillator
nF  10% 4822 122 32183 880 % 4822 111 80162 M o 4822 111 90252 Diode
100nF  10% 4822 122 31947 750 % 5322 111 90306 1M % 4822 111 90408
T00F 10%  dg221223015 | 820 e IO | taM o g% 4822111 %0400
o1 1 13M % 4822 11 1 - | il
1 5322 1119 U5M 5% 482211190412 Toner diods Band-pass filter
©-LF chips 0,125 W §1206 NPO 11 4822 111 90336 16 M % 4822 11190413
12 532211190086 | 18M 5% 482211190414
imper 4822!1\90163 13 1 M 5% 482211190415 Stabst
90184 15 4822 111 90151 22M % 4822 111 901 abistor Phase changing natwork
1. % 4522 |H 90377 16 5322 111 90265 24M % 4822 111 90416
1 % 4822 111 90378 18 o 1190101 | 27M 5% 482211190417 Doudle variable
1 % 111 2 % 4822 11190165 M 5% 482211190418 capacity diod
1. % 4822 111 90381 22 4822 111 90248 33M % 4822 11190191 Gin one_envalope)
1 4822 111 90382 24 4822 111 80289 38M % 4822 111 90419 Delay element
1 % 4822 111 9 27k % 4822 111 90569 39M % 4822 111 90421 N
% 4822 111 90384 3k % 4822 11190198 43M % 4822 11190422 - Photo conductive diode
2] 5% 322 111 90104 33k % 11190157 47M % 4822 111 904
2, % 4822 111 90385 36k % 5322 111 90107 51 M % 4822 111 90424 =
2; % 22 111 90386 39k 6 4822 111 90571 56M % 4822 111 90425 - LED. Amplifier. ganeral
3 % 4822 111 90387 43k %, 4822 111 90167 82M % 4822 111 90426
33 1822 111 9 47k 5322 111 90111 68M % 4822 111 90235
3 % 4822 111 90389 51k % 5322 111 90268 75M % 4822 111 90427
3 % 4822 11190391 56k % demTNNG | BzM  Th ez iiisoay WoR0008) 728
4 % 4822 111 90392 8.2k % 4822 111 90545 91 M % 4822 111 90428
4 % 5322 111 90376 Sak B GRAIERE | S B BRI
51 % 4822 111 90393
cs3286
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SYNBOL DESCRIPTION
oM <200 5
=~
Operational ampiifier GR16) >0 101
03 SIMO 5K
T crem s1M0 w02
Differntial amplifier ] 5t
§FR25)
0B SINQ 51
v T ®m >0 0z
Splitter
o <1UQ
T sk w0
Operstional amplifier 067 5
::b— With open output 7 crsa
LIW 5t
T crew
Exclusive OR gate
> True/complement amplifier .
with high input 82" | l— curanie piate ;
H
2o f— Folyester flat foil '
Fiip . H
P flop S f}— Polyester mepolesco |
!
1
oA fb— wylar '
D gate i ¥
o’ ¥
28 {}— Micropoco 3
- v
EAfb— Tubular ceramic v
=1 OR gate ey i ot o e g i
. 1
©—f— Miniature single elco 5
. '
inverter with high input 2l subminiature tantalum
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150

150 4822 218 20583

151 482245430362  560/00R/0SR/O7R
560/17R
560/34R

151 4822 454 30383
151 4822 454 30364
152 444

4822 290 806
prgragan

159 4822 290 80644
162 4822 444 60411

REMOTE CONTROL TRANSMITTER

=]

SAA3008

4822 209 81891

«oe

BCH0G4)  (Marked 56)
BC8488 - (Marked 1K)

4822 130 42655|
4822 130 41982|

>+

BAVEY

5322 130 34337

7

TSHA5202

4822 130 33002]

A=

5001 CSB429 kHz

4822 701 10184

Favas

LR REMOTE CONTAOL TRANSWITER

W o
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IR RECEIVER

1008 Receiver unit 4822 218 30196

=

38 768 A2/B

REMOTE CONTROL SURVEY
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